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10 LINK SA SPAJA S DIGITALNYM I/O
SMART COMMUNICATION MODULE

10 link sa spaja s digitalnym 1/O

Smart Communication Module (SCM) je master gateway, umozni integrovat zariadenia IO linku do digitalnej in-

ktory je vhodny pre vSetky komponenty 1O linku. SCM médze frastruktury a skoro v plnom rozsahu vyuzit rozsireny rozsah
s obidvomi svojimi kanalmi ovladat dve zariadenia a ponuka funkcii zariadenia 1O linku.

funkéne priamy prevod z 10 linku na digitalny I/O. Tak
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- » Prevadza |O link na digitalne vstupy a vystupy
6“@“82 (digitalne 1/0), ako aj digitalne 1/0 na IO link
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» NajjednoduchSie ovladanie inteligentnych
chapadiel 10 link cez 24 V digitalne I/O

0000000

» Konfiguracia a trénovanie nasleduje s

] prislusnym intuitivnym softvérom guideZ

» V zavislosti od potrebnej flexibility pouzitelné s
jednym alebo dvomi chapadlami

» Chapadlo mozno trénovat az pre 15 réznych
obrobkov

Status
Indikacia stavu SCM ako aj zariadenie 10 link

Ethernet/RJ45

Docasné spojenie s konfigurdciou chapadla

]

Digitalny vstup
Digitalne vstupy na riadenie aktoriky chapadla

10 link/zariadenie 1
Spojovaci modul chapadla 1

Digitalny vystup
Digitalne vystupy na monitorovanie senzoriky chapadla

10 link/zariadenie 2
Spojovaci modul chapadla 2

[~ |

Napajanie
Zdroj napétia SCM ako aj chapadla

Technické udaje
SCM-C-00-00-A

Napatie [V] 24V +10%
SCM bez chépadla typ. 0,075 A
Odber prudu [A] SCM s chapadlom GEHB6040IL bez pohybu chapadla typ. 0,215 A
SCM s chapadlom GEP2010IL bez pohybu chapadla typ. 0,1 A
Druh krytia podla IEC 60529 1P20
Prevadzkova teplota [°C] +5 ... +50
Konfiguracia Ethernet s RJ45
Nasmerovanie chapadla 2 kanaly s 1O linkom port trieda B
Rozhranie k nadradenému riadeniu 12 digitalnych vstupov 24 V PNP logika, 12 digitalnych vystupov 24 V PNP logika

* Odber zatazového prudu chdpadla pozri aktualnu dokumentaciu chapadla
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TOPOLOGIA
1. PRIPOJENIE

Konfiguracia a prevadzka

Na jednom module Smart Communication méozu byt pripoje- a " //////////07
né az dve zariadenie Zimmer |O link. Digitélne vstupy

a vystupy sa pripoja priamo na ovladac¢ robota alebo SPS. Tu
sa z jednoduchého digitalneho riadenia stane dvojsmerna
komunikacia. Pre konfigurovanie parametrov chapadla sa
vytvori docasné sietové pripojenie k Standardnému PC.

= guideZ
expertZ
monitorZ

Ked budu parametre zodpovedajuco intuitivne nastavené,
toto pripojenie uzZ nie je potrebné. Automatickeé riadenie
manipula¢nej techniky sa vykondva potom priamo cez
ovladac robotov alebo SPS.
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Riadenie robotov/PLC
Digitalny /O
Pripajaci kabel 10 linku 3
M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34 24V napéjanie master
(max. dizka vedenia 10 m) w
) o 1-2 chépadlo
10 link - digitalny I/O U sietova cast 24 V
Zimmer Group SCM
El Pripojenie HE Konfiguracia
» Chapadlo IO link Docasné sietové pripojenie cez PC na pouzitie softvéru
» Digitalne /O na riadenie robotov/SPS guideZ, expertZ a monitorZ

» Napajanie napatim

Priklad pouzitia @ 10-Link
Komunikaény modul SCM sa montuje do skrifiového
rozvadzaca robota, kde prostrednictvom pripojenia Digital 10
komunikuje priamo s riadenim robota. 5 vyvodov pripojenia
|O-Link na strane chapadla je prepojenych priamo s komuni-
kacnym modulom SCM pomocou externého alebo interného
vedenia, ak je k dispozicii.

Digitalny I/O
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guideZ
2. KONFIGURACIA

Konfiguraény softvér guideZ

,guideZ“ je wizard na rychle a extrémne jednoduché uvede-

nie komponentov do prevadzky. UmoZiuje pouZzivatelom
riadenU implementdciu a uvedenie do prevadzky skutocne
pre kazdého. Pritom je mozné prepinat medzi rezimom
guideZ, expertZ a monitorZ s rovnakych softvérovym
modulom.

Parametre tychto 7 krokov uvedenia do prevadzky sa daju
jednoducho a nekomplikovane spracovat v kazdom riadenf
PLC alebo aj v ovladadi robotov. Plug and Work intuitivnym
spdsovom!

guideZ

Krok 2 Vyber zelaného smeru upnutia

guideZ

workpiece tolerance in mm

1,00
ERENERTS | [ |

Krok 4 Nastavit toleranciu obrobku

[[VI{-[-¥4

grasping power in %

50
ENENENENEN N |

Krok 6 Nastavenie uchopovacej sily

guideZ

Reference run | R |

Krok 1 Zapnutie motora a referencovanie

[s[Vi{e[-¥4

workpiece position in mm

0,25

Krok 3 Zaucenie obrobku

distance to workpiece in mm

6,45
ENENERERES | |

Krok 5 Nastavenie ,,otvorenej pozicie*

grasping speed in %

Krok 7 Nastavenie rychlosti na otvorenie chapadla




expertZ A monitorZ
3. DOKONALOST A KONTROLA

Dokonalost pomocou expertZ Kontrola pomocou monitorZ

LexpertZ" je softvérovy nastroj pre vSetkych expertov »monitorZ“ dovoluje kontrolovat stavy jednotky chapadla
chapadiel. Tymto mozno parametre chapadiel definované v beZiacej prevadzke. Pozicia uchopu, prevadzkove stavy
pomocou ,guideZ” volitelne zdokonalovat pre aktuélne - vSetko priamo na jednej obrazovke, aby bolo mozné

pouZitie.

expertZ

Gripper GEH6040IL-03-B

in [hex]

status ok,
device is ready

service

Gripper GEH6040IL-03-B

3 in [hex]
Diagnosis in [hex]

Actual position in [mm]

19,52

status ok

garantovat disponibilitu zariadenia na najvyssej Grovni.

Dokonalost pomocou expertZ

homing ok caio device mode Outward Inward

motor on
store wp

2 in motion workpiece no

position tolerance in [mm]
3 teach

8 tobase gripping power in [%]
to work

gripping speed in [%]

10 jog plus
orid force

s base position in [mm]

13 control word 0x100 shift position in [mm]
14 control word 0x200

15 error teach position in [mm]

work psition in [mm]

E:’L\Jﬁ motor E) device w.piece PDU ISDU EN to work

Kontrola pomocou monitorZ

monitorZ

0 homing ok outputs

motor on .
2 in motion - HMl is
active

3 motion complete
on undefined position
error
motor on

homing ok

12 data transfer ok

13 control word 0x100

14 control word 0x200

15 error active
WP 4

release
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