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䇠䚏

㢙䉡䎌漰
䇠䚏
30 多年的经验和行业知识：我们的气
动、液压和电动搬运部件/系统在全球
居于领先水平。

灈⹖ჶ波漤������䪛䝤ㄣ㉳䚗䠍㢖冇ჲ㘻
滉单゠ჲ䚗㗅⸗炪⹓媦歕㡷⸄㐞ჳ䅮⹉
䖌ⵝ㬓ヅ䔖⺪⸄㐞䙪ㇾ㷱㒣깚⹂䙝⻐
的㷱䒥勤䌭䇝䚌矣ゥ的⸄㐞ჳ

㊪䝧ㄦჶㅊ⽼䅮⹉的䥾㚴㉳设櫾깚㍌⹂
㫻匍个㾄㉳炪廋和稵度ㅸ䔍的漤奨慇
㈅㉳ჳ

平ㄒ
䇠䚏
我们的工业化缓冲技术和柔性缓冲产
品体现了技术专家工厂的创新能力和
开拓精神。

㵅㉶平ㄒ䇠䚏ჶ作䝤ㄣ䅳㫿䆔定㆓
楀ㄐ䔖䞥깨䅮⹉的⸄㐞埋⼺在䙝㭬的帰
䛡姗畑㫻匍䙝稵的㼇匌䩾䓍和䙝㢄疭
度的恚焬㎕䒓ჳ

䜴㾇平ㄒჶ⹂䙝稵沅焬和䙝稵㷱恚
力깚㭖姗䭱秎㈅和䲞⺰ㄬ䊌㗅漸枩㹝㌮
和䇖焬呼⸄ჳ

㋿㤫欞㡧㆖澀㒦㏬噔䌅呿⸇㒦ჶ欗䖌
灅⹓ჲ凒㹲屘帼깚漵䖌䅭㢴呼⸄设㡤³³
䅮⹉䖌ヅ占㡷坂㍪的㍥作⺑ჳ

帟㾇
䇠䚏
我们为客户研发量身定制的线性技术
部件和系统。

琓㆖㏬㆙滆ィ⹖ჶ䅮⹉珥㭖㛨䚭㭙滅ჲ
㙣㭙滅和㡷゠㉳㭙滅屘帼䌭波漤�
�����䪛⸄㐞깚棣嘳䆝䙦㆓潽㒣呼⸄的
⸄㐞ჳ欗䖌手㈅ჲ䭱㈅ჲ咒㈅깚漵䖌䴏
㋨秎㈅ჳ

俕䲛㾇ჶ䅮⹉的琐㆓和㆖滃゠⹓恚㡼
㭣�=�滑䅳ㇽ㵂㍍媦奘㈅帡⹓冿㙗定⺪깚
㷓埋⼺䚗㗅䅳设㡤在岄㾂䀢ㄒ㮚㽈
⾹䛂ჳ
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䅰㛫㵅懚
䇠䚏
成型工艺技术中的系统和部件需要具
备极高的效能。高水平的客户个性化解
决方案是我们的标志。

㷟䰻彬ⶐ㬬嗤帯秬ჶ䅮⹉的⵰䙦䇝䚌䆝
䳦㌧的扠㙑⸫䚭䓶ჲ㵂懗和㵂ピ的坱㌮
ㆍ⸄㐞设櫾깚リㆍ⸄㐞的䇖焬呼⸄ჳ

瘤㋺嗤呿⸇恝ㇻჶ=LPPHU�瘣㘿㭣瘡㋷
的呼⸄恚力俒䲘㾄ჲ沅焬⹂㌧尛度㫩
廫㚍曪㍥在ⵝ泔깚㋐⼜䖌㫿䆔定㆓的⸄
㐞ⶼ䖌㣟䫁ჳ

䇙焯呿⸇ჶ䅮⹉俒䲘而㽈潼㚍呼⸄焮
㮻��0,0�ჲ㍥䅭䦾恓和㞮䓶䚭沅的稵䟀
⸄㐞ჳ

䚚㷪
䇠䚏
ZIMMER 集团针对所有行业领域研发了
适用于木材、金属和复合材料加工的创
新工具系统。我们是众多客户的系统合
作伙伴和创新合作伙伴。

坅欦㏬帯秬ჶㅊ⽼嚝在ㅤ䊿设㡤ჲ㵂ピ
䌂㍀和㵂ピ屘帼矣㜼䆝䉂䙦的⵰坂
欣和䓍㊞㷑的坱㌮㍥作帬秩깚䅮⹉㍌⹂
在ヅ占扠㙑モ㷱㭖㍡太䉮䅵ჳ

灈⹖ჶ䅮⹉㷰㪵䙦㍡太䝤ㄣ灅⹓깚㷓
㤱䆵⹀㵂㫿䆔和䙝帥㫿䆔깖漹䪿䖌焮
㮻和䚅䚭ㇽ㵂枩깗坱㌮㬩ⷫㅸ䔍的㫿
䆔定㆓屘帼ჳ

㡺䞗㉶ჶ欗䖌ㇽ㵂ⶊ㼠ჲ滃㷧깚漵䖌俒
䲘的㆓潽畑³³=LPPHU�瘣㘿呼⸄的⸫
㈅㵂ピჲ䒌䜓ჲ䚗帡和琘㢑䉂䙦㷜䰸的
㷱用扠㙑ჳ

屛帿
䇠䚏
ZIMMER 集团是全球范围内个性化系统
解决方案开发领域的领导者之一。

ⶊ㾇㉶ჶ䅮⹉的㘿畼咎����㡷⺪帬秩ⶍ
㬩的设櫾㵥和矖噋㵂奨㵥帡䅭깚⹂䙝
帥㫿䆔和屘帼瘣䅭㒣㮲㹝㬣ㅤ㍥作
ㆪ䌭깚珥㭖㫿䆔的凖䫧癝䮟坱㌮和㆓定
个㾄㉳楀ㄐ䔖䞥ჳ䔽欗䖌嫝单的䚗䠍㢖
冇和㢖䉞䎉漭楀ㄐ䔖䞥깚漵䖌㡪䚟的屘
帼楀ㄐ䔖䞥㚤㍌⹁䀅举䁬ჳ

楃ㄓ䔙䞨ჶ屘帼楀ㄐ䔖䞥㍌㷜䰸㷱用
ⷫ㡷太枩깚⸫䚗䠍㆓潽ჲ䯚滃㌧癓
炪⹓㵂ჲ㞮䓶㵂ჲ咒㪭枩ჲ䳥沖㐞
枩ㆍ瑕潽깨䇝䚌⵰㬓㵂㋟㶋㈆㡷
潷漤稵䒥慇㈅㉳在娻ⷦⶊ娨ⷫ
沂ⶨ㚍ჳ
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►⸇㐡候

►⸇㐡凙候►⸇㐡凙候

㮚㭘㛫㍗���㛫

GH60XX GHK60XX

潺漧㢙岇ィ⹖⼽䉡⺭廎

깗䙠㡺깘��㊣ⵧⶊ㼊匏キ幔䈄

䌅漱⺀䁿㗈

堡㚚⺀䁿㗈

IP40

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����屛ㅷ

�㺚㙚�
► 䇳䆫䆫䉧㍏䬴ⵠ憌䝧ㄦ䙠㢇瓟ㅚ���

稵⼺䉞力和稵䇊坆埋⼺䀅⻜用的俒䲘㾄和䙝稵㈅㽞㉳

► ㇻ焯㍏稸ㅚⵠ憌䝧ㄦ���

䙝的力和焪焬的㷐枾设櫾的帰䛹䖌㍌⹂⻜用䙑㭬㮗
㭕的灅⹓䛂㫩䅭⹘ㇾ깚⸫而ㄬ㭮ⷣ䀅的䅭䚉

► 䕀畔䔍嗤䉡幍㵅⺼

´㼔㙚㆓潽µ殾㻞嚝䅮⹉ㄐ㤂㊬的沅焬棞䮟깚⼺欞オ幑
䈁漭枩ⵝ㊠ⵤ个㼇匌

► 㚈䇳䆫䆫䉧欞欁㍨卦嗤ㆭ䌰깛㋫ㇻ疭䕖潺漧㢙岇ィ
⹖㙚㫺㵅⹖깗⸥潢咈ⷮ*+.㛫깘
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►带懢

►䇠䚏䓐䋎

㊵漙枬奫 㢙䉡ㇻ 焭焯 ,3�媩帇
㮚㭘㛫㍗ [mm] [N] [kg]
GH6000 ������� ��������� ���������� ,3��
*+���� ������� ��������� ��������� ,3��
GH6200 �������� ���������� ��������� ,3��
*+���� �������� ����������� �������� ,3��
GH6400 �������� ����������� ����������� ,3��

►䙔㡺歆䀥歗庱䝅歂

䆝䙦⼾㿌䝂欿歔倖ㅘ깨ZZZ�]LPPHU�JURXS�FQჳ� ⸄㐞㌟䓍ჲ帵㙛ჲ�'䥾㛨和䐪作歑䕫㚤㍌根据⸄㐞㛨㍔䝂欿ჳ
䵢䗍깚䵢䗍㫻䕓䙑䔍ჳ

1㫩栥㚷
� 㫦栢䌂漮㹝バ

2㫩栥㏬㫺⺭
� 㡷个㍩的㫦栢皿㍌䔖⼜㫦栢

3㍏䈦㋘ⶍ㼣㫺⺭㢷
� 㽈潼⼜䋔的手指㫦栢

4䇳䆫䆫䉧
� 剉娨手指㫦栢

5尞ㄦ嗤7㛫滈澳
� 㚷㙗깚稵⼺䉞力和䇊坆

6科㈈
� ⶁ个㌩作用䭱底
� 咎络滋㍩䫂

7恝䷰㷴
� ㍌⸫㡷个皿䭱
� 䱅䁬깨�䐪作长枩奨抓手䕓䮕漹棞⻜用䲞焬䌄㆓畝깖潼度歠懟깗

8㚺㙚滛嗤㡶㡓
� 埉䳟㮟琺㍥焮�

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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䙠㢇䇳䆫琓㍃瓟㸆

b

a
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1208040 160 200 240

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
㛢噔ㇻ䔝㈀候
D� ���PP
E� �����PP

b

a

80

240

0

40

120

0

160

200

1208040 160 200 240

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
䮔㷓ㇻ䔝㈀候
D� �����PP
E� ���PP

b

a

80

240

0

40

120

0

160

200

1208040 160 200 240

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
䙠㢇ァ欘䇵㻑
D� ����PP
E� �����PP

歂増⻨在�*+�����%�的増⻨ⶊ㮲増ⷣ䙝㢄䮑㷐��D��和㛟噑��E��㢖冇手指长度깚⹂携懏㊗㜼柅増ჳ

�䉧瓟枬奫㷓枬
*+�����䇳䆫琓㍃瓟㸆

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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䇳䆫䆫䉧瓟㸆䆠㭙㷴㢙䉡ㇻ

b

a

x

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈

[N]

[mm]
160

240

480

0

120

360

600

40 80 120 200
0

GH6140-B
GH6140-B

x

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

⻫�
䙠帨嗤䇳䆫䆫䉧瓟㸆깛咈ⷮ城㫺䇳㌶ㇻ
D� ����PP
E� ����PP

! 㢖ピ䇝䚌䓍据ⶊ指定的䙝㢄㢖ピ冇长度䖌指㢖ピ冇的㛟噑깖E깗㭖纭ჳ在䮑㷐깖D깗䀉㛟的䀢ㄒ깚䙝㢄㢖䉞㗅琐㍀长度
噕㷱ㄬ㭬ჳ歂柅䖛増ⷣ㍡个㮗㭕的䙝㢄抓冇长度ჳ

㣟䛹䆝癝的㢖冇长度在㢖力㙛的嚝懏㊗㜼モ깚ㅶ㍌恚㟻ㇽ塅䊼�㍌恚疪⺫㋨力ჳ

►䇠䚏䓐䋎

䬯䉧䙠㢇焭焯 䙠㢇䇳䆫䆫䉧瓟㸆㛢噔깗E깘 䙠㢇䇳䆫䆫䉧瓟㸆䮔㷓깗D깘
㮚㭘㛫㍗ [kg] [mm] [mm]
GH6000 ��� ��� ���
*+���� 1 ��� ���
GH6200 ��� ��� ���
*+���� 3.5 ��� ���
GH6400 6 ��� ���

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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㢙冊帤⹖

BA BA

5

潺咈䆫䉧�²�8%����
㍏娫㋓䇵ヅ⻟咈깛㍏ⶊ㾇㉶㚐尞㈀
㵅
㢖冇手指㛌⹓䙦琺㆓��$/��和珿㆓��67��
椡䞙㍌用깚㍌噑䌂潷漤沄扠㙑モ的
朗䝰㫦栢在䚗䠍㢖冇上ჳ定㼠㢴媯䆝
癝的㬣䌂㵏㪵在ჳ䬬个㢖冇手指癝棞
ⵝ个潷用手指ჳ

BA BA

5

正䓔䆫䉧�²�(%����
咈ⷮ正䓔㢙䉡扣㙔깛䕀癠⻟咈㵅プ
潷漤手㈅䐪作㺖宄矡岄的徱瑞䐪作栢
廋깚㍌⹂在䝤䙦平㍔㆘度的䞙䝢ⶊ奘
㈅歠䓑手指ჳ根据作用力和力坆깚歠䓑
手指䙦琺㆓� �$/��和珿㆓� �67��椡䞙㍌
潦ჳ䬬个㢖冇手指癝棞ⵝ个歠䓑手指ჳ

BA BA

5

㍏䋂㹯䆫䉧�²�:%����
㍏⹅㽋潿䙔䋂ⶊ㾇㉶㢙冊䆫䉧
根据㻢䙑䊿㢖冇手指的䓍焬깚䬬个㢖
冇手指灚癝棞ⵝ个㙗定婌和慐㭮ⵝ个
皻㙗定婌㢴⹓ჳ㍌⸫ⶁ⼄用㙗定婌
沄扠㙑モ的㊞㪴䇐手漸枩手㈅瑞定ჳ

! 㢙冊帤⹖㍏⹅帤㍨깐

上皿ㅴㅗ的㢖䉞帡⹓㍌⹂噕ⷯ帡㍥ჳ棞漻䌂ㆍ㢖ピ깚癝棞⻜用䌅抭的㢖ピ疡⹓ⶊ的滉䌂䛜�5�ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*+�����屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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㢙冊帤⹖

潺咈䆫䉧²�8%�����%
㍏娫㋓䇵ヅ⻟咈깛㍏ⶊ㾇㉶㚐尞㈀
㵅
㢖冇手指㛌⹓䙦琺㆓� �$/�� 椡䞙㍌用깚
㍌噑䌂潷漤沄扠㙑モ的朗䝰㫦栢在
䚗䠍㢖冇上ჳ定㼠㢴媯䆝癝的㬣䌂㵏
㪵在ჳ䬬个䚗䠍㢖冇癝棞ⵝ个潷用手
指㢴⹓ჳ

恝䷰㷴

F

F

F

B
A

B
A

B
A

㋫ㇻ㫩ト畠�²�'69
㚈屛帿㋫ㇻ疭䕖㍏盀㚐⼽䉡ㇻ㏬⺭廎
モ廋䙦㍌楀瑞的㌩㍮䪿㘻畝깚㍌在㾂⾹䕓⼺䉞䚗䠍㢖冇的屘帼㋨力ჳⷣ埋⼺ㇼ恚䫀㶕깚畝畅的㫦栢⺪廋㼢矘㮚焬皽漮䚗䠍
㢖冇的姗䭱䌂㍀ჳ(�㛨㍔ⶊ㫦栢ⷣⶁ个䉦琋깚潷漤漶ⶁ个䉦琋㍌㭖䚗䠍㢖冇䋯䭱깚漤奨㍌䌄ჳ

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫�ĂĂఝ�ĂĂwww.zimmer-group.cn
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⺀䁿㗈

咕䁿⺀䁿㗈�²�1-
㢖岄㸄㭖纭䁼㷱䚾깚䁼㗅⺕ヂ㢖岄㸄깚噑慐漛ㆍ䁼㷱䚾䆝癝的䁼㷱洺夘ჳ焪䔍䌅㈅㢖岄㸄漸枩尛歠ჳ䁼㗅䙦㶃桕皏帻帜
婌的���P�咒幣ჲ㶃䌯㢑的�����P�咒幣⹂㌧㶃噑䌯䌯㢑ⵦ太椡䞙㍌潦ჳ

㢙岇䒏㸇�²�.+$
痁ⷣ潷漤㢖岄㸄㫦栢䁼㗅깚䙜⹀㚍漵㍌⹂⻜用� .+$ჳ䁼㗅⺕ヂ㢖岄䒌㸄噑慐䪿䉾깚㷓㢖岄ჳ傓㍫㭖纭䁼㷱䚾ჳ焪䔍䌅㈅㢖
岄䒌㸄漸枩尛歠ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*+�����屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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⺀䁿㗈

0)6��

0)6��

㊵候堡㚚⺀䁿㗈�²�0)6
咈ⷮ䕀䌅楆㚐䝅歂䲛㞾⺭廎
歂䁼㗅㫦栢在䚗䠍㢖冇的�&�㛨䥚ⶊ㷓䋿䲨䚗䠍㢖冇的䲘㞻上㫦栢的堞⺰ჳ埋⼺潟用ⷫ㍡寘㍩的姗畑䚾⹓깚䙦ⶁ太
䁼㗅㍌潦ჳ㷐㋄㹬�0)6���㶃䙦噑㛨咒幣ㅗ帜깚ㄽⶫ㫩ヅ痭攬在䚗䠍㢖冇�&�㛨䥚ⶊ깚而噑娨㹬�0)6���旚傓䙑稵깚⺣㶃䙦�����⾬
廋的咒幣ㅗ帜ჳ歂寘㛨䁼㗅䙦㶃桕皏帻帜婌的���P�咒幣和㶃䌯㢑的�����P�咒幣ⶁ太椡䞙㍌潦ჳ

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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䌅㍃���ブ⸶

㫺㼣㢷媲
咈ⷮ䕮城㫺ⶩ㢙冊䆫䉧嗤⺭廎
定㼠㢴媯㫦栢在㢖冇手指的㬣䌂ⶊ깚用ⷫ定ⶦ㢖冇手指的⺪廋ჳ定㼠㢴媯噕㺰ⷫ瑝珦漻䌂ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*+�����屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
+
��
��
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

www.zimmer-group.cn�ĂĂఓ�ĂĂ䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
120

60

120

0

30

90

150

30 60 90 150
0

GH6020-B
GH6020-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ���

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'590�;�

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

www.zimmer-group.cn�ĂĂఓ�ĂĂ䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫
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16.8

35

50±0.02

6.5

13.5

20
5

29

11

16.8

30 15
9.

5

4x 5h7

6x M3x5

1.
9

2

22

4

8±0.01 8±0.01

50 20

5020

40

12
±0

.0
2 

ø4
H

7
5

19

48

BA

2x M5 2

6

B`

A`

2x M3

2x 4H7x6

2x M5x8

1

1

2

2x M4x7

X

2x M4x7

4

2x M4
DIN912*

1

4x M4x6

2x 4H7x4

1

1

X
3

3

3938

M
3

1

Ø
3

Ø
6

O-Ring

Ø3x1.5

19

㫺沍并㍗ *+�����%
单漖枩奨�>PP@ ��
畊㍥抓取力�>1@ ���
㹽㹝抓取力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��
焪焬�>NJ@ ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫�ĂĂఝ�ĂĂwww.zimmer-group.cn
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
120

70

140

0

35

105

175

30 60 90 150
0

GH6040-B
GH6040-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ 35
0[�>1P@ 35
0\�>1P@ 35
)D�>1@ ���

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%������

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'590�;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

www.zimmer-group.cn�ĂĂఓ�ĂĂ䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫



80±0.02

3548

20

29

5.
5

2.
8

3025

80

5
12

4x 5h7

60

19

13.5

9.
5

15

5.3

1.
3

5

6.5

30

22

4

8±0.02 8±0.02

70 40

7040

6x M3 x51.
9

2

X Y

4

1 2x M4
DIN 912*

AB

2x M52

67

2xM4x72xM4x7

B`

A`

2x 4H7x6

2x M32

1

1

2x M5x8

4x M4x6

2x 4H7x4

1

1

X
3

3

Y

3938

M
3

1

Ø
3

Ø
6

O-Ring

Ø3x1.5

��

㫺沍并㍗ *+�����%
单漖枩奨�>PP@ ��
畊㍥抓取力�>1@ 155
㹽㹝抓取力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��
焪焬�>NJ@ ����

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
120

70

140

0

35

105

175

30 60 90 150
0

GH6060-B
GH6060-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ���

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%������

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'590�;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫
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4x 5h7

6x M3 x51.
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9060
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5
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3548
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50
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5

15

X Y

B A

2x M52

7 6

2x M4x7 2x M4X7

A`

B`

2x 4H7x6

2

1

1

2x M3

4x M5x8

4

1 4x M4
DIN 912*

4x M4x6

2x 4H7x4

1

1

Y

3

3

X

3938

M
3

1

Ø
3

Ø
6

O-Ring

Ø3x1.5

��

㫺沍并㍗ *+�����%
单漖枩奨�>PP@ ��
畊㍥抓取力�>1@ 155
㹽㹝抓取力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��
焪焬�>NJ@ ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*
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瓟
枬
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
120

70

140

0

35
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175

30 60 90 150
0

GH6080-B
GH6080-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ 65
0[�>1P@ 65
0\�>1P@ 65
)D�>1@ ���

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%������

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'590�;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗

*
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�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
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㫺沍并㍗ *+�����%
单漖枩奨�>PP@ ��
畊㍥抓取力�>1@ 155
㹽㹝抓取力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��
焪焬�>NJ@ ����

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
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枬
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6140-B
GH6140-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗
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DIN 912*
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��

㫺沍并㍗ *+�����% *+.����
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ��� ���
㹽㹝抓取力�>1@ ��� ���
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 73 73
焪焬�>NJ@ 1.5 1.7

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*+.

*
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㭘
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6160-B
GH6160-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ 85
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ 75
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗
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X
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��

㫺沍并㍗ *+�����% *+.����
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ��� ���
㹽㹝抓取力�>1@ ��� ���
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��� ���
焪焬�>NJ@ 1.9 ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*+.
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6180-B
GH6180-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
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DIN 912*
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㫺沍并㍗ *+�����% *+.����
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ��� ���
㹽㹝抓取力�>1@ ��� ���
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 145 145
焪焬�>NJ@ ��� ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6240-B
GH6240-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
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㫺沍并㍗ *+�����% GHK6240
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ��� ���
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 183 183
焪焬�>NJ@ 3.3 3.8

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH6260-B
GH6260-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗

*
+
��
��
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
䭴
㈈
���
���
䇳
䆫

www.zimmer-group.cn�ĂĂఓ�ĂĂ䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫



80

120±0.02

7010
0

55
.5

15

16

29

78
.5

42 8
42

80

10

15±0.0215±0.02

110 60

11060

50

100

9
40 54

1.
9

2

6x M x106

4x h710

2

9

8214
35

A

B

2x G1/8"2

7 2x M5x5.5 86

4x M5x8

X Y

4x M5x8

B`

A`

1

1

2 2x M5

2x M10x15

2x 8H7x8

4

2x M8
DIN 912*

1

2x 6H7x8

4x M6x91

1

3

3

X

Y

2

5

9

 M5 2
15

14

40

39
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66 27
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㫺沍并㍗ *+�����% GHK6260
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ��� ���
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��� ���
焪焬�>NJ@ 4.1 4.6

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH6280-B
GH6280-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ 175
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����㮚㭘㛫㍗
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㫺沍并㍗ *+�����% GHK6280
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 367 367
焪焬�>NJ@ 4.8 5.3

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH62100-B
GH62100-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 458 458
焪焬�>NJ@ 5.6 6.1

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH62150-B
GH62150-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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41

㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 687 687
焪焬�>NJ@ 7.5 8

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6360-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������
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㫺沍并㍗ *+�����% *+.����
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 3.5 3.5
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 486 486
焪焬�>NJ@ 7 7.5

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*+.

*
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�㮚

㭘
㛫
㍗
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瓟
枬
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH63100-B
GH63100-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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X
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45

㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 3.5 3.5
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��� ���
焪焬�>NJ@ 9.1 9.6

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗

*+.
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
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GH63150-B
GH63150-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ���
畊㍥䕓畑�>V@ ���� ����
㹽㹝䕓畑�>V@ ���� ����
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 3.5 3.5
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ���� ����
焪焬�>NJ@ ���� 11

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH6460-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
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㫺沍并㍗ *+�����% GHK6460
单漖枩奨�>PP@ �� ��
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ����
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 6 6
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ��� ���
焪焬�>NJ@ ���� 11.5

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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GH64100-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
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㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ����
畊㍥䕓畑�>V@ ��� ���
㹽㹝䕓畑�>V@ ��� ���
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 6 6
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 1185 1185
焪焬�>NJ@ 13.7 14.8

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
320

1400

2800

0

700

2100

3500

80 160 240 400
0

GH64150-B
GH64150-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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㫺沍并㍗ *+������% *+.�����
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ����
畊㍥䕓畑�>V@ 1 1
㹽㹝䕓畑�>V@ 1 1
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 6 6
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ 1775 1775
焪焬�>NJ@ 18.3 19.4

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

[N]

[mm]
320

1400

2800

0

700

2100

3500

80 160 240 400
0

GH64200-B
GH64200-B

根据手指长度㍩깚䖛増櫾嫴ㅗ的单指总㌴力

疑㻎灅ㅣ歑䕫깨矡櫾㭣ㇽ焪塅䊼

䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ���
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
䌂漮㹝バ㫦栢㸄
.%����

��>冤@
䲞焬䌄㆓畝���滉㈅㹬
'59���;�

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+������㮚㭘㛫㍗
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㫺沍并㍗ *+������% GHK64200
单漖枩奨�>PP@ ��� ���
畊㍥抓取力�>1@ ���� ����
㹽㹝抓取力�>1@ ���� ����
㢎㋨刓㽞的⼺䉞力�>1@ ����
畊㍥䕓畑�>V@ 1.5 1.5
㹽㹝䕓畑�>V@ 1.5 1.5
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 6 6
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝㭬䐪作䭱㋨�>EDU@ 3 3
䙝㢄䐪作䭱㋨�>EDU@ 8 8
矺定䐪作䭱㋨�>EDU@ 6 6
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
䬬㼇匌彴䭱⺰奌�>FPó@ ���� ����
焪焬�>NJ@ ���� ����

ఖ 䇠䚏䓐䋎

䔽嫾䭱

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱
3�手指㙗定⺪廋
4�朗䔨㞒㢑깚䴃丮恟䱅䰖㪱
6�堞㾄䁼㗅䠝䲨䥚
7Ă䌂漮㹝バ㫦栢㚴
8�㢖岄䒌㸄��.+$��的㙗定栢廋
dt�怩䛜⼄
duĂ�抓手⼄
A�姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
B�姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
K�㡤用姗䭱䌂㍀깖バ畊깗
L�㡤用姗䭱䌂㍀깖䆰㹝깗
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►炭⹖

►㹚欎*+����炭⹖

*漻㍩⺪廋�5 **潟用ⷫ*+����

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*+�����屛ㅷ���炭⹖

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴
5 $3*+���� 潟炪䛜
6 8%�����% 潷用琐㍀琺㢴
7 '69���( 㶃㽈潼䋯䭱栢廋的㋨力㫦ヅ畝
8 '69��� 䭱㋨㫦ヅ畝

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
9 1-����(�6 ** 䌂漮㹝バ���0�漻䌂㢑
bl 1-����(���� ** 䌂漮㹝バ咒幣�P�噑䌂ㅗ帜
bm 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bn 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣깣꺛
bo 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bp 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣깣꺛
bq .$*��� 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
br .$:��� 䌯ヂ㹬㺌椯漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
bs 6��*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0�漻䌂㢑
bt 6���*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0��漻䌂㢑
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►㹚欎*+����炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

►㹚欎*+����炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

►㹚欎*+����炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

►㹚欎*+����炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴
5 $3*+���� 潟炪䛜
6 8%�����% 潷用琐㍀琺㢴
7 '69���( 㶃㽈潼䋯䭱栢廋的㋨力㫦ヅ畝
8 '69��� 䭱㋨㫦ヅ畝

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
9 1-��(�6 䌂漮㹝バ���0�漻䌂㢑
bl 1-��(� 䌂漮㹝バ咒幣�P�噑䌂ㅗ帜
bm 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bn 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣깣꺛
bo 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bp 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣깣꺛
bq .$*��� 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
br .$:��� 䌯ヂ㹬㺌椯漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
bs 6��*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0�漻䌂㢑
bt 6���*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0��漻䌂㢑

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴
5 $3*+���� 潟炪䛜
6 8%�����% 潷用琐㍀琺㢴
7 '69���( 㶃㽈潼䋯䭱栢廋的㋨力㫦ヅ畝
8 '69��� 䭱㋨㫦ヅ畝

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
9 1-��(�6 䌂漮㹝バ���0�漻䌂㢑
bl 1-��(� 䌂漮㹝バ咒幣�P�噑䌂ㅗ帜
bm 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bn 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣깣꺛
bo 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bp 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣깣꺛
bq .$*��� 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
br .$:��� 䌯ヂ㹬㺌椯漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
bs 6��*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0�漻䌂㢑
bt 6���*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0��漻䌂㢑

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴
5 $3*+���� 潟炪䛜
7 '69���( 㶃㽈潼䋯䭱栢廋的㋨力㫦ヅ畝
8 '69��� 䭱㋨㫦ヅ畝
9 1-��(�6 䌂漮㹝バ���0�漻䌂㢑

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
bl 1-��(� 䌂漮㹝バ咒幣�P�噑䌂ㅗ帜
bm 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bn 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣깣꺛
bo 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bp 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣깣꺛
bq .$*��� 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
br .$:��� 䌯ヂ㹬㺌椯漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
bs 6��*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0�漻䌂㢑
bt 6���*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0��漻䌂㢑

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴
5 $3*+���� 潟炪䛜
7 '69���( 㶃㽈潼䋯䭱栢廋的㋨力㫦ヅ畝
8 '69��� 䭱㋨㫦ヅ畝
9 1-��(�6 䌂漮㹝バ���0�漻䌂㢑

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
bl 1-��(� 䌂漮㹝バ咒幣�P�噑䌂ㅗ帜
bm 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bn 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅㺌㢑咒幣깣꺛
bo 0)6���6�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣����꺛���0�漻䌂㢑
bp 0)6���.�.+&�3��313 堞㾄䁼㗅噑咒幣깣꺛
bq .$*��� 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
br .$:��� 䌯ヂ㹬㺌椯漻䌂㢑咒幣���P���0�䌯㢑깖䬪㢑깗
bs 6��*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0�漻䌂㢑
bt 6���*�� ㍌偧帜的䌯ヂ㹬噑徱䌂㢑���0��漻䌂㢑
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►⸇㐡候

►⸇㐡凙候►⸇㐡凙候

㮚㭘㛫㍗ 冨䚌

*(+��;;,/ ��� ���

㺚㢇

㷓平

㢙䉡ㇻ㍏正

稸奛㈈潿㸆

瘦䅰欦ㆋ栥廎

㍏㫺⺭

䚚䠐㹯慊瑡

깗䙠㡺깘��嗞ⵧⶊ㼊匏キ幔䈄

,3��

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*(+����,/�屛ㅷ

�稸㾇恝�
► ��嗞ⵧⶊ㼊匏キ幔䈄

► 潺漧�,2�/LQN�瘦䅰㹯⺀䁿ィ⹖

► 㶆瘦䅰䌇㆖嬑嗤䙭咕䚚

䔽㆔秎㈅䇝䚌和⺪廋깚潼度䅳ㇼ勤歠懟埋⼺䙝㢄的ㇼ恚

► 㶆,2�/LQNĂ

痁ⷣ漭用皻㮬撚单咒幣䔖䞥깚漶个潟用ⷫ䚇䛂깚㋐䌯㋐
用㷓䀅䌭ⷣ㡷太滰䔖㹬的⸄㐞䛞⼜ⷫ瘣䅭ⷫ
䀅的䌄㆓屘帼モჳ

► 䶉䜴彬㺚㢇

ㇼ勤冥䚉���用ⷫ潷漤䚗䠍慇瑞㡡卣焪㛨㵂⹓깚ㇼ勤冥
䚉���用ⷫ䒬䁼灅⺪的䒬䁼㢖䉞
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1
73

4

5

6

2
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►带懢

►䇠䚏䓐䋎

㊵漙枬奫깛㍏正懢� 㢙䉡ㇻ 焭焯 ,3�媩帇
㮚㭘㛫㍗ mm [N] [kg]
*(+����,/ ������� ��������� ��������� ,3��
*(+����,/ ������� ���������� ��������� ,3��

►䙔㡺歆䀥歗庱䝅歂

䆝䙦⼾㿌䝂欿歔倖ㅘ깨ZZZ�]LPPHU�JURXS�FQჳ� ⸄㐞㌟䓍ჲ帵㙛ჲ�'䥾㛨和䐪作歑䕫㚤㍌根据⸄㐞㛨㍔䝂欿ჳ
䵢䗍깚䵢䗍㫻䕓䙑䔍ჳ

1尞ㄦ嗤7㛫滈澳
� 㚷㙗깚稵⼺䉞力和䇊坆

2科㈈
� 䔽㆔'&⺗䙪咒䚗

3统滎统䛁
� 抓手手指㍩䫂奘㈅
� 力的稵䒥滉䊿

4㚺㙚滛嗤㡶㡓
� 埉䳟㮟琺㍥焮�

5䓼统滎晷滎晷䚦⺀㈈栥廎
� 䔊咒䕓慇瑞깖⸢���冥깗

6㍏䈦㋘ⶍ㼣㫺⺭㢷
� 㽈潼⼜䋔的手指㫦栢

7㫩栥㏬㫺⺭
� 㡷个㍩的㫦栢皿㍌䔖⼜㫦栢

8恝䷰㷴
� 䝤ㄣ漻䌂㢑

*
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��
,/
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
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���
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䇳
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䙠㢇䇳䆫琓㍃瓟㸆

a

b

a

40

120

0

20

60

0

80

100

604020 80 100 120

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
㛢噔ㇻ䔝㈀候
D� ���PP
E� �����PP

b

a

40

120

0

20

60

0

80

100

604020 80 100 120

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
䮔㷓ㇻ䔝㈀候
D� ����PP
E� ���PP

b

a

40

120

0

20

60

0

80

100

604020 80 100 120

=

b [mm]

a [mm]

䙝㢄㢖冇琐㍀长度

⻫�
䙠㢇ァ欘䇵㻑
D� ����PP
E� ����PP

歂増⻨在�*(+����,/����%�的増⻨ⶊ㮲増ⷣ䙝㢄䮑㷐��D��和㛟噑��E��㢖冇手指长度깚⹂携懏㊗㜼柅増ჳ

�䉧瓟枬奫㷓枬
*(+����,/�䇳䆫琓㍃瓟㸆
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䇳䆫䆫䉧瓟㸆䆠㭙㷴㢙䉡ㇻ

b

a

xx

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈
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800

1200

1000

0

200
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0
302010 40 50 60 70 80 90 100

[N]

[mm]

1400 100%
75%
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x

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

⻫�
䙠帨嗤䇳䆫䆫䉧瓟㸆깛咈ⷮ城㫺䇳㌶ㇻ
D� ����PP
E� ����PP

! 㢖ピ䇝䚌䓍据ⶊ指定的䙝㢄㢖ピ冇长度䖌指㢖ピ冇的㛟噑깖E깗㭖纭ჳ在䮑㷐깖D깗䀉㛟的䀢ㄒ깚䙝㢄㢖䉞㗅琐㍀长度
噕㷱ㄬ㭬ჳ歂柅䖛増ⷣ㍡个㮗㭕的䙝㢄抓冇长度ჳ

►䇠䚏䓐䋎

䬯䉧䙠㢇焭焯 䙠㢇䇳䆫䆫䉧瓟㸆㛢噔깗E깘 䙠㢇䇳䆫䆫䉧瓟㸆䮔㷓깗D깘
㮚㭘㛫㍗ [kg] [mm] [mm]
*(+����,/ ��� ��� ��
*(+����,/ 1 ��� ���
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㢙冊帤⹖

5

潺咈䆫䉧�²�8%����
㍏娫㋓䇵ヅ⻟咈깛㍏ⶊ㾇㉶㚐尞㈀
㵅
㢖冇手指㛌⹓䙦琺㆓��$/��和珿㆓��67��
椡䞙㍌用깚㍌噑䌂潷漤沄扠㙑モ的
朗䝰㫦栢在䚗䠍㢖冇上ჳ定㼠㢴媯䆝
癝的㬣䌂㵏㪵在ჳ䬬个㢖冇手指癝棞
ⵝ个潷用手指ჳ

5

正䓔䆫䉧�²�(%����
咈ⷮ正䓔㢙䉡扣㙔깛䕀癠⻟咈㵅プ
潷漤手㈅䐪作㺖宄矡岄的徱瑞䐪作栢
廋깚㍌⹂在䝤䙦平㍔㆘度的䞙䝢ⶊ奘
㈅歠䓑手指ჳ根据作用力和力坆깚歠䓑
手指䙦琺㆓� �$/��和珿㆓� �67��椡䞙㍌
潦ჳ䬬个㢖冇手指癝棞ⵝ个歠䓑手指ჳ

5

㍏䋂㹯䆫䉧�²�:%����
㍏⹅㽋潿䙔䋂ⶊ㾇㉶㢙冊䆫䉧
根据㻢䙑䊿㢖冇手指的䓍焬깚䬬个㢖
冇手指灚癝棞ⵝ个㙗定婌和慐㭮ⵝ个
皻㙗定婌㢴⹓ჳ㍌⸫ⶁ⼄用㙗定婌
沄扠㙑モ的㊞㪴䇐手漸枩手㈅瑞定ჳ

! 㢙冊帤⹖㍏⹅帤㍨깐

上皿ㅴㅗ的㢖䉞帡⹓㍌⹂噕ⷯ帡㍥ჳ棞漻䌂ㆍ㢖ピ깚癝棞⻜用䌅抭的㢖ピ疡⹓ⶊ的滉䌂䛜�5�ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*(+����,/�屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
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㢙冊帤⹖

潺咈䆫䉧²�8%�����%
㍏娫㋓䇵ヅ⻟咈깛㍏ⶊ㾇㉶㚐尞㈀
㵅
㢖冇手指㛌⹓䙦琺㆓� �$/�� 椡䞙㍌用깚
㍌噑䌂潷漤沄扠㙑モ的朗䝰㫦栢在
䚗䠍㢖冇上ჳ定㼠㢴媯䆝癝的㬣䌂㵏
㪵在ჳ䬬个䚗䠍㢖冇癝棞ⵝ个潷用手
指㢴⹓ჳ

䌅㍃���ブ⸶

䌲㞾漾䌅㗈
咈ⷮ㹖瓟㏬矤栥炭漾䌅帟
䙦㶃桕皏帻帜婌的����P�咒幣㍌用ჳ咒幣㍌⹂根据噕バ癝䮟䆇坊䅳矡栢炪�0���䌯㢑ჳ,2�/LQN�漻䌂㍌潦沊㶃ド㢑�䬪㢑的���P�
咒幣ჳ
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䌅㍃���ブ⸶

㫺㼣㢷媲
咈ⷮ䕮城㫺ⶩ㢙冊䆫䉧嗤⺭廎
定㼠㢴媯㫦栢在㢖冇手指的㬣䌂ⶊ깚用ⷫ定ⶦ㢖冇手指的⺪廋ჳ定㼠㢴媯噕㺰ⷫ瑝珦漻䌂ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*(+����,/�屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

*(+����,/����% 䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ
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根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

Fa

My Mx
Mr

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ���

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈

*(+����,/����%
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0
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210 100%
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10%

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
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㫺沍并㍗ *(+����,/����% *(+����,/����%
潷欌䔖㹬�
秎㈅� %/'&咒䚗 %/'&咒䚗
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ �� ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ���� ���
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ��� ��
䙝㢄咒䲞䳥彴�>$@ 5 �
慇疭⺪� 䚗䠍 �
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
单指䙝㢄漭枩潼度�>PP�V@ �� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
根据,(&������䝤ㄣ㫦ヅ⼺䈁� ,3�� ,3��
焪焬�>NJ@ ��� ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱��0�����㪱䌂㢑�
3�手指㙗定⺪廋
et�岄㾂楀瑞栢廋
eu�䌂㚍
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

*(+����,/����% 䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ
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根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

Fa

My Mx
Mr

0U�>1P@ 35
0[�>1P@ 35
0\�>1P@ 35
)D�>1@ ���

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈

*(+����,/����%
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根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������
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㫺沍并㍗ *(+����,/����% *(+����,/����%
潷欌䔖㹬�
秎㈅� %/'&咒䚗 %/'&咒䚗
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ �� ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ���� ���
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ��� ��
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慇疭⺪� 䚗䠍
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
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3�手指㙗定⺪廋
et�岄㾂楀瑞栢廋
eu�䌂㚍

*
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�㮚

㭘
㛫
㍗
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���
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫

䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫�ĂĂఝ�ĂĂwww.zimmer-group.cn



��

►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和
䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

Fa

My Mx
Mr

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*(+����,/�㮚㭘㛫㍗
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DIN912* 1
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㫺沍并㍗ *(+����,/����%
潷欌䔖㹬�
秎㈅� %/'&咒䚗
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ����
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ���
䙝㢄咒䲞䳥彴�>$@ 5
慇疭⺪� 䚗䠍
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
单指䙝㢄漭枩潼度�>PP�V@ ��
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
根据,(&������䝤ㄣ㫦ヅ⼺䈁� ,3��
焪焬�>NJ@ 1.9

ఖ 䇠䚏䓐䋎

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱��0�����㪱䌂㢑�
3�手指㙗定⺪廋
et�岄㾂楀瑞栢廋
eu�䌂㚍

*
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㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉
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604020 80 100 120 140 160

[N]

[mm]

100%
75%
50%
25%
10%

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和
䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

Fa

My Mx
Mr

0U�>1P@ ���
0[�>1P@ ���
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►䀈㚈矕盂䇞㆐䌈抰嗤炭⹖��������

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*(+����,/�㮚㭘㛫㍗
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DIN 912*

1
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㫺沍并㍗ *(+����,/����%
潷欌䔖㹬�
秎㈅� %/'&咒䚗
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ����
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ���
䙝㢄咒䲞䳥彴�>$@ 5
慇疭⺪� 䚗䠍
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
单指䙝㢄漭枩潼度�>PP�V@ ��
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
根据,(&������䝤ㄣ㫦ヅ⼺䈁� ,3��
焪焬�>NJ@ ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱��0�����㪱䌂㢑�
3�手指㙗定⺪廋
et�岄㾂楀瑞栢廋
eu�䌂㚍
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►炭⹖

�䉧瓟枬奫㷓枬䇳䆫
*(+����,/�屛ㅷ���炭⹖
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►㹚欎*(+����,/炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

►㹚欎*(+����,/炭⹖

*漻㍩⺪廋�5

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
5 $3*(+���� 潟炪䛜
6 8%�����% 潷用琐㍀琺㢴
7 .$*���,/ 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑�� P���0��漻䌂㢑�䬪㢑
8 %���<��,/ <�㛨䌯䈱漻䌂㗅
9 6&0�&�������$ 6PDUW�&RPPXQLFDWLRQ�0RGXOH

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
1 8%����$/ * 琺㆓潷用手指
1 8%����67 * 珿㆓潷用手指
2 :%����/ * ㍌䙑䊿手指皻㙗定⹓㢴栢
3 :%����) * 䙑䊿手指㙗定⹓
4 (%����67 * 珿沅枩奨歠䓑䥾㚴
4 (%����$/ * 琺沅枩奨歠䓑䥾㚴

枩 㫺沍并㍗ 炪⹓
5 $3*(+���� 潟炪䛜
6 8%�����% 潷用琐㍀琺㢴
7 .$*���,/ 䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑�� P���0��漻䌂㢑�䬪㢑
8 %���<��,/ <�㛨䌯䈱漻䌂㗅
9 6&0�&�������$ 6PDUW�&RPPXQLFDWLRQ�0RGXOH
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►*(+����,/��,2�/,1.��㚈㹠ビ䜼��%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯

IO-Link

Power
M12

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

BeFNKRII
制幉

IO-Link
ⶥ子
BeFNKRII
4xIO-Link

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34

ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ
订沗编� CSTE00829 



�䯤�行�的大㈉征

►*(+����,/��,2�/,1.��㚈㹠ビ䜼��6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯

IO-Link

Power
M12

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

制幉
 SiemeQV ET200S3

IO-Link
ⶥ子
SiemeQV
CM 4xIO-Link

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34

ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ
订沗编� CSTE00829 



�䯤�行�的大㈉征

㫩ト炭廎墚⻫
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►*(+����,/����%�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯

Power

IO-LinkM12

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

< �
订沗编� B12�<�5I/

24V ⶥ电

现场㾥帩
EWKerCAT

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866776

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

►*(+����,/����%�㚈�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

IO-Link
M12

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

24V ⶥ电

现场㾥帩
EtherCAT

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

1�2 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

► *(+����,/����%�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

Power

IO-Link

M12
䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

< �
订沗编� B12�<�5I/

24V ⶥ电

现场㾥帩
EWKerCAT

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763
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►*(+����,/����%�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯

Power

IO-LinkM12

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

< �
订沗编� B12�<�5I/ 

24V ⶥ电

现场㾥帩
35O)I1ET

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
SiemeQV

制幉
 SiemeQV S7 1200

►*(+����,/����%�㚈�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

IO-Link
M12

24V ⶥ电

现场㾥帩
PROFINET

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Siemens

制幉
 SiemeQV S7 1200

1�2 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

► *(+����,/����%�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

Power

IO-Link

M12
䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

< �
订沗编� B12�<�5I/ 

24V ⶥ电

现场㾥帩
35O)I1ET

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
SiemeQV

制幉
 SiemeQV S7 1200

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763
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►⸇㐡候

►⸇㐡凙候►⸇㐡凙候

㮚㭘㛫㍗ 冨䚌

*('��;;,/ ��� ���

㺚㢇

㷓平

㢙䉡ㇻ㍏正

稸奛㈈潿㸆

瘦䅰欦ㆋ栥廎

㍏㫺⺭

䚚䠐㹯慊瑡

깗䙠㡺깘��嗞ⵧⶊ㼊匏キ幔䈄

,3��

�䉧㫺㼣䇳䆫
*('����,/�屛ㅷ

�稸㾇恝�
► ��嗞ⵧⶊ㼊匏キ幔䈄

► 潺漧�,2�/LQN�瘦䅰㹯⺀䁿ィ⹖

► 㶆瘦䅰䌇㆖嬑嗤䙭咕䚚

䔽㆔秎㈅䇝䚌和⺪廋깚潼度䅳ㇼ勤歠懟埋⼺䙝㢄的ㇼ恚

► 㶆,2�/LQNĂ

痁ⷣ漭用皻㮬撚单咒幣䔖䞥깚漶个潟用ⷫ䚇䛂깚㋐䌯㋐
用㷓䀅䌭ⷣ㡷太滰䔖㹬的⸄㐞䛞⼜ⷫ瘣䅭ⷫ
䀅的䌄㆓屘帼モჳ

► 䶉䜴彬㺚㢇

ㇼ勤冥䚉���用ⷫ潷漤䚗䠍慇瑞㡡卣焪㛨㵂⹓깚ㇼ勤冥
䚉���用ⷫ䒬䁼灅⺪的䒬䁼㢖䉞*

('
��
��
,/
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫
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1

3

4

5

6

2

7

81

►带懢

►䇠䚏䓐䋎

㊵漙枬奫깛㍏正懢� 㢙䉡ㇻ 焭焯 ,3�媩帇
㮚㭘㛫㍗ mm [N] [kg]
*('����,/ �� �������� ��� ,3��
*('����,/ �� ���������� ��� ,3��

►䙔㡺歆䀥歗庱䝅歂

䆝䙦⼾㿌䝂欿歔倖ㅘ깨ZZZ�]LPPHU�JURXS�FQჳ� ⸄㐞㌟䓍ჲ帵㙛ჲ�'䥾㛨和䐪作歑䕫㚤㍌根据⸄㐞㛨㍔䝂欿ჳ
䵢䗍깚䵢䗍㫻䕓䙑䔍ჳ

1尞ㄦ嗤7㛫滈澳
� 㚷㙗깚稵⼺䉞力和䇊坆

2科㈈
� 䔽㆔'&⺗䙪咒䚗

3统滎统䛁
� 抓手手指㍩䫂奘㈅
� 力的稵䒥滉䊿

4㚺㙚滛嗤㡶㡓
� 埉䳟㮟琺㍥焮�

5䓼统滎晷滎晷䚦⺀㈈栥廎
� 䔊咒䕓慇瑞깖⸢���冥깗

6㍏䈦㋘ⶍ㼣㫺⺭㢷
� 㽈潼⼜䋔的手指㫦栢

7㫩栥㏬㫺⺭
� 㡷个㍩的㫦栢皿㍌䔖⼜㫦栢

8恝䷰㷴
� 䝤ㄣ漻䌂㢑

*
('

��
��
,/
�屛

ㅷ
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫

䓍据ჲ㙛帕ჲ�'�䥾㛨ჲ㫦栢和⻜用歑䕫�ĂĂఝ�ĂĂwww.zimmer-group.cn



��

䌅㍃���ブ⸶

䌲㞾漾䌅㗈
咈ⷮ㹖瓟㏬矤栥炭漾䌅帟
䙦㶃桕皏帻帜婌的����P�咒幣㍌用ჳ咒幣㍌⹂根据噕バ癝䮟䆇坊䅳矡栢炪�0���䌯㢑ჳ,2�/LQN�漻䌂㍌潦沊㶃ド㢑�䬪㢑的���P�
咒幣ჳ

㫺㼣㢷媲
咈ⷮ䕮城㫺ⶩ㢙冊䆫䉧嗤⺭廎
定㼠㢴媯㫦栢在㢖冇手指的㬣䌂ⶊ깚用ⷫ定ⶦ㢖冇手指的⺪廋ჳ定㼠㢴媯噕㺰ⷫ瑝珦漻䌂ჳ

㢇枬奫ⶄ冊㷓㈈䚚䠐㢙冊
*('����,/�屛ㅷㇿ恝歔䕮

*
('

��
��
,/
�屛

ㅷ
ĂĂ�
ĂĂĂ
�䉧

瓟
枬
奫
㷓
枬
䇳
䆫
ĂĂ�
ĂĂĂ
咕
㈈
ĂĂ�
ĂĂĂ
䇳
䆫
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

*('����,/����$ 䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

400

800

1200

1000

0

200

600

0
302010 40 50 60 70 80 90 100

[N]

[mm]

1400 100%
75%
50%
25%
10%

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

Fa

Mr

Mx

My

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ���

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈

*('����,/����$

60

120

180

150

0

30

90

0
302010 40 50 60 70 80 90 100

[N]

[mm]

210 100%
75%
50%
25%
10%

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►炭⹖㹚欎

�䉧㫺㼣䇳䆫
*('����,/�㮚㭘㛫㍗

䌅㍃���ブ⸶

.$*���,/
䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑���P���0��漻䌂㢑�䬪㢑

%���<��,/
<�㛨䌯䈱漻䌂㗅

䌅㍃���ブ⸶

6&0�&�������$
6PDUW�&RPPXQLFDWLRQ�0RGXOH

*
('

��
��
,/
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫
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5

49
.5
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9

2

6x 5h7

9xM3x5

70 56

M3x4

4

8 0.02 8 0.02

4047.5

90
0.

02
 

6H
7

~200 150

18.25

57
8

8.5

18

9

71

90
45

2

3x M6
DIN912*

1

X

2x 6H7x6

4x M6x9 1

1

X

3

3

49

85

㫺沍并㍗ *('����,/����$ *('����,/����$
潷欌䔖㹬�
秎㈅寘㛨� 咒㈅ 咒㈅
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ �� ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ��� 165
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ��� 15
咒㋨�>9@ �� ��
䙝㢄咒䲞䳥彴�>$@ 5 �
慇疭⺪� 䚗䠍
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ ��� ���
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ��� ���
䬬个指㍀的䙝⺫泔㈅枩奨�>PP@ 4 4
在´⺪廋䥾㹬µ上䙝㢄手指潼度�>PP�V@ �� ���
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ���� ����
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ��� ���
根据,(&������䝤ㄣ㫦ヅ⼺䈁� ,3�� ,3��
焪焬�>NJ@ ��� ���

ఖ 䇠䚏䓐䋎

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱��0�����㪱䌂㢑�
3�手指㙗定⺪廋
eu�䌂㚍

*
('

��
��
,/
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫
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►⸇㐡椤䞜

ఖ 㢙䉡ㇻ㙞柈 ► ㇻ㏬ㇻ坉

1000

2000

2500

0

500

1500

0
604020 80 100 120 140 160

[N]

[mm]

100%
75%
50%
25%
10%

根据抓手手指长度和设定抓取力而作用在抓手单个手指上的力的总和
䖛増痁㢖䉞力㡳㍌恚作
用的皶力和力坆ჳ

Fa

Mr

Mx

My

0U�>1P@ ��
0[�>1P@ ��
0\�>1P@ ��
)D�>1@ ����

►痯沇䌰

��>冤@
ⶊ㼠定⺪匌
'67�����

►炭⹖㹚欎

�䉧㫺㼣䇳䆫
*('����,/�㮚㭘㛫㍗

䌅㍃���ブ⸶

.$*���,/
䌯ヂ㹬噑漻䌂㢑���P���0��漻䌂㢑�䬪㢑

%���<��,/
<�㛨䌯䈱漻䌂㗅

䌅㍃���ブ⸶

6&0�&�������$
6PDUW�&RPPXQLFDWLRQ�0RGXOH

*
('

��
��
,/
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫
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5

40

165~200

107.5

60

11
0

0.
02

 
6H

7
65

.5

6x 7h7

2
1.

5

8

10 0.02 10 0.02

63.5

9x M5x8

10
73

30 11

91

12

25

90

59

M3x43x M8
DIN912*

X

1

2x 6H7x6

4x M8x12

1

1

2

X
3

3

49

87

㫺沍并㍗ *('����,/����$
潷欌䔖㹬�
秎㈅寘㛨� 咒㈅
单漖枩奨깚㍌歠懟�>PP@ ��
䝤定㢖䉞力�>1@ ����
㢖䉞力�䙝㭬�>1@ ���
咒㋨�>9@ ��
䙝㢄咒䲞䳥彴�>$@ 5
慇疭⺪� 䚗䠍
䬬指䙝㢄焪焬�>NJ@ 1
䙝㢄抓手手指长度�>PP@ ���
䬬个指㍀的䙝⺫泔㈅枩奨�>PP@ �
在´⺪廋䥾㹬µ上䙝㢄手指潼度�>PP�V@ ��
焪㡪定⺪尛度�����>PP@ ����
䙝⺫䐪作䶆度�>�&@ 5
䙝稵䐪作䶆度�>�&@ ���
根据,(&������䝤ㄣ㫦ヅ⼺䈁� ,3��
焪焬�>NJ@ 4.9

ఖ 䇠䚏䓐䋎

1�抓手㙗定⺪廋
2�恚䷭㷱��0�����㪱䌂㢑�
3�手指㙗定⺪廋
eu�䌂㚍

*
('

��
��
,/
�㮚

㭘
㛫
㍗
���
���
�䉧

㫺
㼣
䇳
䆫
���
���
咕
㈈
���
���
䇳
䆫
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►*('����,/��,2�/,1.��㚈㹠ビ䜼��%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯

IO-Link

Power
M12

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

BeFNKRII
制幉

IO-Link
ⶥ子
BeFNKRII
4xIO-Link

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34

ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ
订沗编� CSTE00829 



�䯤�行�的大㈉征

►*('����,/��,2�/,1.��㚈㹠ビ䜼��6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯

IO-Link

Power
M12

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

制幉
 SiemeQV ET200S3

IO-Link
ⶥ子
SiemeQV
CM 4xIO-Link

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34

ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ
订沗编� CSTE00829 



�䯤�行�的大㈉征

㫩ト炭廎墚⻫
*('����,/�屛ㅷ

*
('

��
��
,/
�屛

ㅷ
��
㫩
ト
炭
廎
墚
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►*('����,/����$�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯

Power

IO-LinkM12

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

< �
订沗编� B12�<�5I/

24V ⶥ电

现场㾥帩
EWKerCAT

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW 
订沗编� 2866776

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

►*('����,/����$�㚈�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

IO-Link
M12

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

24V ⶥ电

现场㾥帩
EtherCAT

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

1�2 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

► *('����,/����$�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����%(&.+2))��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

Power

IO-Link

M12
䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Beckhoff

< �
订沗编� B12�<�5I/

24V ⶥ电

现场㾥帩
EWKerCAT

Beckhoff
制幉

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

*
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►*('����,/����$�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯

Power

IO-LinkM12

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

< �
订沗编� B12�<�5I/ 

24V ⶥ电

现场㾥帩
35O)I1ET

2 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

1 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 20A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866776

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
SiemeQV

制幉
 SiemeQV S7 1200

►*('����,/����$�㚈�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

IO-Link
M12

24V ⶥ电

现场㾥帩
PROFINET

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
Siemens

制幉
 SiemeQV S7 1200

1�2 机䠚㢣冔
电件 24V 5A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866750

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

► *('����,/����$�㚈㶆�<�咕幦嗤�,2�/,1.�娹�,3����6,(0(16��嗤㵣帟䔙㹯깗⻟咈�����ⶊ䚚䠐㢙冊䕖깘

Power

IO-Link

M12
䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

䌼㢞 012 1 编坫3ئۈ 针

24V 电
012 连帩浙 5 m 3[0.34 
订沗编� CSTE00361

< �
订沗编� B12�<�5I/ 

24V ⶥ电

现场㾥帩
35O)I1ET

IO�/iQN 连电幰
012 连帩浙 5 m 5[0.34
ئۆ大帩浙瓩为 10 mئۇ

订沗编� .A*500I/

IO�/iQN ⶥ
B 类㍍
SiemeQV

制幉
 SiemeQV S7 1200

3�4 机䠚㢣冔
电件 24V 10A 带 BRRVW
3KReQi[ CRQWDFW
订沗编� 2866763

㫩ト炭廎墚⻫
*('����,/�屛ㅷ
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本产品目录的内容不受任何约束，其用途仅止于信息传播，而非法律意义上的报价产品目录。合同签订在很大程度上取决于 
Zimmer 公司书面的订单确认。只有在符合现行的一般性销售和交付条款和条件的情况下，Zimmer 公司才会书面确认订单。
请登录 ZZZ�]LPPHU�JURXS�FQ�䝅略歆䀥ჶ
本产品目录中提到的所有产品均针对预期用途而设计，例如自动化机器。在使用和安装时，应严格遵循公认的有关安全和专
业化作业的专业技术规定。
此外，还应遵循相关法律规定、TÜV 相关规定、同业工伤事故保险联合会相关规定或 VDE（德国电气工程师协会）规定。

用户应严格遵照本产品目录中列出的技术数据。用户不得逾越技术数据规定的范围。在缺失此类数据时，并不能由此确定不
存在此类上限或下限，或针对特殊用途不存在限制。针对特殊的应用情况，必须始终先进行咨询。

产品价格中并不包含废弃处理费用，客户在将产品交由 Zimmer 公司回收并进行废弃处理时，务必考虑到这一点。

䇠䚏䓐䋎㏬㙞墚
我们根据最先进的知识细致缜密地整理出技术数据和图示。但我们仍无法担保数据的时效性、正确性和完整性。

针对在常规产品描述、Zimmer 公司产品目录以及各种形式的手册和价目表中所包含的数据和信息（例如图示、图纸、说明、尺
寸、重量、材料、技术性能和其他效能）以及所述产品和服务，Zimmer 公司均保留更改的权利，并可以无需事先通知而随时进行
更改或更新。仅当在合同或订单确认书中已作出明确说明时，相关数据或信息才会受到相应的约束。允许与此类产品描述的
数据存在微小偏差，但偏差应在客户认为合理的前提下不影响合同的正常履行。

キ沃㡐䕮
Zimmer 集团的产品受产品责任法制约。本产品目录既未明确表示也未默认包含任何针对图示产品的质保、特性担保或约定，
同时也不包含有关产品可支配性的说明。针对有关产品质量特征、属性或应用的广告用语，Zimmer 公司不承担任何法律责
任。

在法律允许的前提下，Zimmer 公司针对因使用本产品目录中所包含的信息而直接或间接导致的损失、连带损失以及基于任
何法律根据的任何形式的索赔，不承担任何责任。

㒦䝧ჵ冨䚣㏬㡭㆖
本产品目录中的工业产权图示（例如品牌、徽标、注册商标或专利）不包含任何与许可证或使用权授予相关的信息。未经 Zim-
mer 公司明确书面许可，严禁使用此类图示。本产品目录中的所有内容归属 Zimmer 公司的知识产权。按照版权法规定，严禁
以任何形式非法利用知识产权（包括摘引形式在内）。未经 Zimmer 公司事先书面许可，严禁进行翻印、复制和翻译（包括摘引形
式在内）。

䝧ㄦ
Zimmer 集团拥有一套经过 ISO 9001: 2008 认证的质量管理体系。Zimmer 集团拥有一套经过 ISO 14001: 2004 认证的环境
管理体系。 

⻟咈䌰墚
㶘椤
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㝚ⷮ䪇嘿䚚㗈䉧⹄���������(&�嗤ヌ㍘㡐䕮깗疤㺵�,,���%깘
我们在此郑重声明，我们的元件作为非完整性机器符合机器指令 2006/42/EC 的下列基本要求 

编号 1.1.2、编号 1.1.3、编号 1.1.5、编号 1.3.2、编号 1.3.4、编号 1.3.7、编号 1.5.3、编号 1.5.4、编号 1.5.8、编号 1.6.4、编号 1.7.1、 
编号 1.7.3、编号 1.7.4. 

此外，我们声明，专用技术资料按照该指令附录 VII B 部分的规定编制而成。 
我们有义务通过我们的文件汇编部门按照要求向市场监督机构呈交有关非完整性机器的专用资料（电子版）。 
仅当确定装配非完整性机器的机器或设备符合机器指令 2006/42/EC 的规定，并已根据附录 II A 要求发布了欧盟符合性声明
时，方可将非完整性机器投入使用。

⻟咈䌰墚
ⶊ㾇㉶
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