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ZIMMER GROUP
PRIORITE AU CLI

=NT

PROPOSER A NOS CLIENTS DES SOLUTIONS INNOVANTES ET PERSONNALISEES : VOILA
NOTRE MOT D’ORDRE ET LA CLE DE NOTRE SUCCES DEPUIS DES ANNEES. LENTREPRISE
ZIMMER CROIT EN PERMANENCE ET S’APPRETE A FRANCHIR UNE ETAPE IMPORTANTE
DE SON DEVELOPPEMENT : ETABLISSEMENT D’UN KNOW-HOW FACTORY. QUEL EST LE

SECRET DE CETTE ASCENSION ?

Fondations. Depuis toujours, ce sont nos produits et services haut de
gamme qui constituent les fondations de notre entreprise et portent sa
croissance. Solutions intelligentes et innovations techniques majeures :
telle est la marque de fabrique Zimmer. C’est elle qui montre a nos
clients désireux d’asseoir leur leadership technologique la voie qui
mene a notre entreprise. Et c’est précisément quand les choses se
compliquent que Zimmer Group est la pour vous guider.

Style. Nos réflexions et nos approches sont interdisciplinaires. Dans
vingt domaines technologiques, notre nom est synonyme de solutions
de processus sophistiquées, non seulement en termes de développe-
ment, mais aussi de fabrication. Loffre de Zimmer Group s’adresse ainsi
a tous les domaines. Nous apportons des réponses a chaque probléeme
individuel. Partout dans le monde.

Motivation. ’élément le plus important de notre réussite, c’est sans
doute la priorité que nous accordons aux intéréts de nos clients. Nous
sommes des prestataires au sens le plus noble du terme. Grace a
Zimmer Group, nos clients ont en face d’eux un interlocuteur central
prét a répondre a leurs attentes. Grace a notre compétence en matiere
de solutions et a notre gamme complete de services, nous sommes en
mesure de satisfaire les besoins individuels de nos clients.

www.zimmer-group.com
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TECHNOLOGIES

COMPOSANTS

Plus de 45 années d’expérience et

de savoir-faire spécialisé : Nous
sommes 'un des principaux fabricants
et fournisseurs mondiaux de compo-
sants pneumatiques, hydrauliques et
électriques dans les domaines de la
manutention, de I'amortissement et
de la construction mécanique.

Technique de manutention. Zimmer Group
est considéré comme un fabricant et
fournisseur de composants de premier plan.

Robotique. Avec une large gamme allant du
changeur d’outils a I'’équilibrage d’axes en
passant par les mécanisme anti-collision.

Technique du vide. Notre vaste gamme de
produits de manutention est complétée par
des composants de vide, la solution qui
préserve les matériaux pour pratiquement
tous les domaines.

Communication industrielle. Programma-
tion de robots facilitée grace aux modules de
communication ready-2-connect, filaires ou
sans fil.

TECHNIQUE DES
PROCEDES

Meétal, plastique ou élastomere ? La
fabrication optimisée sur le plan
technique et économique de piéces de
série pour tous les domaines. Du
développement de systemes intelli-
gents jusqu’au produit rentable en
passant par I'optimisation du choix des
matériaux et de la technologie de

fabrication. Technologie MIM. La solution pour la

fabrication de pieces métalliques de forme
complexe par le procédé de moulage par
injection.

Moulage par injection de plastique. Le

procédé adéquat pour la fabrication en série
de divers composants en matiere plastique.

www.zimmer-group.com

Technique de serrage et de freinage.
Composants innovants pour les applications
linéaires et rotatives de tout type.

Technique d’amortissement. Les tampons
profilés industriels et 'amortissement
hydraulique des chocs illustrent I'esprit
d’innovation de la KNOW-HOW FACTORY.

SOFT CLOSE. Nous sommes I'un des
principaux partenaires de développement de
I'industrie du mobilier, ainsi qu’un partenaire
systeme important dans le domaine des
mécanismes de rentrage.

Technique de machines. Outils innovants et
systemes de serrage pour l'usinage du métal,
du bois et des matériels composés.

Elastomeére. Convient parfaitement & la
fabrication de pieces a usiner individuelles
exigeantes a partir de différents élastomeres.



SOLUTIONS SYSTEME

Intégration et mise en service ultra-
rapides, disponibilité maximale des
produits et productivité optimisée :

nous allions le meilleur de la méca-
nique mondiale avec les dernieres

technologies de I'loT.

Composants de systémes. Nous adaptons
vos composants, comme I'équilibrage d’axe,
les pinces ou les mors pivotants servomotori-
sés, a votre application spécifique dans les
domaines de la technique de manutention,
d’amortissement, de machines, de serrage
et de freinage.

Outils end-of-arm et systémes de préhen-
sion. Le cceur de l'automatisation robotisée.
Nos outils EOAT permettent d’effectuer
diverses taches dans tous les secteurs :
soudage, préhension, contréle, montage

et bien plus encore.

Robotique mobile et systémes de
transport. Nos AMR, nos systemes de
transport flexibles et nos cellules de robots
mobiles pour les lots de petite et moyenne
taille vous procurent une flexibilité maximale
tout en optimisant I'efficacité et la sécurité
de votre production.

Modules et cellules. Nous développons des
cellules indépendantes adaptées a tous les
marchés et des modules préts a étre installés
qui s'integrent parfaitement dans votre
installation de production. Des solutions
précises et individuelles pour des taux de
production optimisés et des normes de
qualité tres élevées.

Machines et installations. Nos solutions
comprennent des installations clés en main,
des cellules de découplage et de montage
pour l'industrie du mobilier ainsi que des
installations tres flexibles pour la taille de

lot 1 et des solutions d’usinage robotisées, y
compris la programmation avec des modules
de communication ready-2-connect, filaires
ou sans fil.

Ingénierie. Nous visons la mise en ceuvre
rapide, I'utilisation facile ainsi que I'améliora-
tion de I'efficacité et de la fiabilité de votre
systeme personnalisé.

Sécurité et qualité. Ces deux aspects sont au cceur de notre philosophie d’entreprise. Grace
aux contréles continus effectués par le TUV Siid, aux certifications de Underwriters Laboratories
(UL) et au respect systématique des recommandations de la DGUV, nous garantissons que nos
produits répondent non seulement aux normes les plus strictes, mais qu’ils offrent également
une fiabilité et une sécurité a long terme - pour des solutions qui convainquent et qui durent.
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ROBOTIQUE
APERCU DES SERIES

n CHANGEURS D‘OUTILS MANUEL
.. Série HWR2000

O Série HWR

n

Série WPR5000
'ﬁ' Série WWR1000 42
B CHANGEURS D‘OUTILS AUTOMATIQUE 48-59
Série FWR 50
n CHANGEURS D‘OUTILS MAGNETIQUE 60- 67
5& Série WMR2000 62

B ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR CHANGEUR D'OUTILS

.:: = Eléments énergétiques et accessoires pour changeur d’outil

n JOINT TOURNANT o

Série DVR
Série DVR1000 100
EQUILIBRAGES D'AXE 102- 161
Série FGR 104
. Série XYR1000 110
. Série ZR1000 128
Série ARP 146
n MECANISME ANTI-COLLISION 162- 185

. Série CSR 164

@ Série CRR 178

n MATCH - END-OF-ARM-ECOSYSTEM e
\g MATCH - Module robot 188
MATCH - Pinces 268

v
0 MATCH - Support angulaire

m BRIDA ANGULAR TR
9 Série WFR

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com 7






CHANGEURS D’OUTIL MANUELS
APERCU DES SERIES

n CHANGEURS D‘OUTILS MANUEL .
.‘ Série HWR2000 10
0‘ Série HWR 18

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE HWR2000

> AVANTAGES PRODUIT

» Changement en un tour de main

Réduisez vos colts de montage et diminuez les temps
d’arrét en remplagant vos outils en un tour de main

» Dispositif de transfert d’air intégré

Pour alimenter les actionneurs pneumatiques. D’autres
fluides peuvent étre transmis par le biais d’éléments
énergétiques disponibles en option.

» Protection contre la perte incluse

Tout risque de chute accidentelle de la piece a usiner
est exclu, ce qui implique une sécurité plus élevée pour
’lhomme et la machine

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
Www.zimmer-group.com

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Partie fixe

- Partie fixe au robot

Bride de connexion au robot
- diametre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

Levier exentrique pour verrouillage
- avec ressort de sécurité de vérrouillage intégré

(4) Bille de vérouillage

- adapte a la douille de vérouillage
Fixation élément énergétique
@ Passages d’air intgrés

- Conduite / vide d’air

- Sans tuyaux

Partie mobile
- Pour le montage de | “outil

Bride de raccordement pour EN ISO
9409-1
Taille de
fabrication
HWR2031 TK 31,5
HWR2040 TK 40
HWR2050 TK 50

Transfert pneumatique de I’énergie

[Nombre]
4 en option
4 en option
8 en option

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Transfert électrique de I’énergie

tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
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Taille de fabrication HWR2031 / Changeurs d‘outils / manuel / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION HWR2031

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques susceptibles
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillé.
[kgt])ras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
gl Mr
')
7 q
6
5 ¢
4 2,6 m/s?
3 —e— 5 m/s?
2 —e— 10 m/s?
(‘) Mr [Nm] 30
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 25
Fa [N] 1000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE % @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

- é GVM5
@‘ Raccord pneumatique droit

12 www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur [I/min]

Transfert électrique de I'énergie
Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]
Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgem?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
HWR2031F
TK 31,5

4

150

en option
meécanique
4

0.01

0.02

6

5..+80
0.13

0.09

HWR2031L
TK 31,5

4

150

en option
meécanique

0.01
0.02

6
5..+80
0.1
0.04

HWR2031F

@ 40h8

@315
+0.02 5H7%

HWR2031L

@ 40h8

?31.5
+0.02 5H7

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques

Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (cété machine)

@ Action de verrouillage

@ Course de verrouillage

@D B5H7X6—
wesma
<

| — gsH7x6 (1)

—4x M5 @
DIN 7984

®

13
©)

AN

ﬁ4x M5X9@

(D

L] (4)4x M5
~ L]
g = Y— @ | S
s ‘ <—X ‘ T
AN e R ——
|
‘ @ 20H7 i
® @é g20n7_ | (7) axm5(4) @ 3
X
2x M3x4.5(5) Y 2 M3x4.5(5)
l‘ O/J\é 2x @ 2.5H7x3 @ ) ‘ & 2x P 2.5H7x3 @
o Epmisdhd
/ N - ‘
|
8 ‘ 8 10
< 10 K
g o 16£0.02
16+0.02 @

—F

| —— HwRzos 1
- T—I

——— HWR2031L

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION HWR2040

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable

[kal
|

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

GVM5
Raccord pneumatique droit

0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques susceptibles
d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillg.

r
')

2,5 m/s?
—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 55
My [Nm] 50
Fa [N] 1200

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

HWR2040F HWR2040L

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1 | TK 40 TK 40

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre] | 4 4

Débit par transmetteur [I/min] 150 150

Transfert électrique de I'énergie en option en option

Auto-maintien lors du verrouillage meécanique meécanique

Course de verrouillage [mm] 4

Précision de répétition en Z [mm] 0.01 0.01

Précision de répétition en X, Y [mm] 0.02 0.02

Pression de service nominal [bar] 6 6

Température de service [°C] 5..+80 5..+80

Moment d’inertie [kgem?] 0.33 0.26

Poids [kg] 0.15 0.071
@ Fixation (coté robot)

HWR2040F HWR2040L @ Passages dairintgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
#5008 @ 50n8 @ Fixation (c6té machine)
@40 P40 @9 Action de verrouillage
£0.02 P6H7 £0.02 $6H7 @0 Course de verrouillage
@¢ BH7x6 ——
S—@6HTX6 (1)
N axme (D
DIN 7984

30°

5 C

=
m

20

13.8

-—X
axms(2)

@ 25n7

2x M3x4.5 (5)
2x 3 2.5H7x3(5)

100.02
5]

16+0.02

17

14

—~——1)

8.5+0.02

3.5

@

2x M3x4.5(5)
2x 3 2.5H7x3(5)

| @ ped

° HWR2040L

HWR2040F

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION HWR2050

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable

[kg]
25

20 4

0

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

GVM5
Raccord pneumatique droit

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques susceptibles
d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillg.

r
')

2,5 m/s?
—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 80
My [Nm] 70
Fa [N] 1600

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande HWR2050F

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1

TK 50

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre] | 8

Débit par transmetteur

Transfert électrique de I'énergie
Auto-maintien lors du verrouillage
Course de verrouillage [mm]
Précision de répétition en Z [mm)]
Précision de répétition en X, Y [mm]
Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]
Moment d’inertie [kgem?]

Poids [kg]

150

en option
meécanique
4

0.01

0.02

6

5..+80
0.86

0.23

HWR2050L
TK 50

8

150

en option
meécanique

0.01
0.02

6
5..+80
0.67
0.11

HWR2050F

?63h8

?50
+0.02 6H7

DI

o /°

H

A —geH7x6 (1)

>~ 4x M6 @

20
13.8

e v- eRe

@ @é 931507 __| (7)
X
(5)2xM3x4.5
(5) 2x B 2.5H7x3
[ 1]
r B o
o | 1 J
S
g 10|
e 16£0.02

HWR2050L

#63h8

50
+0.02 % 6H7

@¢ 6H7x6
(1) 4xM6x9*\

DIN 7984

(@) 8x M5

17

3.5

sxMs(4) 231507 | (1)

(5)2x Max4.5
(5) 2x B 2.5H7x3

8.5+0.02
=

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques

Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (cété machine)

@ Action de verrouillage

@ Course de verrouillage

T—I

T—HWR2050L

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE HWR

> AVANTAGES PRODUIT

» Changement en un tour de main

Réduisez vos colts de montage et diminuez les temps
d’arrét en remplagant vos outils en un tour de main

» Dispositif de transfert d’air intégré

Pour alimenter les actionneurs pneumatiques. D’autres
fluides peuvent étre transmis par le biais d’éléments
énergétiques disponibles en option.

» Processus de changement sans outil

Le levier de verrouillage complétement intégré au boitier
vous permet de changer les outils sans aide

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
Www.zimmer-group.com
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» DETAIL DES AVANTAGES

Partie mobile

- Pour le montage de | “outil

Levier de vérouillage
- avec ressort de sécurité de vérrouillage intégré

Partie fixe

- Partie fixe au robot

@ Bille de vérouillage
- adapte & la douille de vérouillage

Course de verrouillage
- pour une grande absorption des couples. Ajustable par le reglage
de la douille de vérouillage

@ Bride de connexion au robot
- diametre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

Passages d’air intgrés
- Conduite / vide d’air
- Sans tuyaux

Fixation élément énergétique

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

ride de racco;cizzint pour ENISO Transfert pneumatique de I’énergie Transfert électrique de I’énergie
Taille de
fabrication [Nombre]
TK 63 6 en option
TK 80 6 en option

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com 19
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CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION HWR63

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI

6 [piece]

O Joint torique
COR0050100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

S % GVM5
Q‘ : Raccord pneumatique droit

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques susceptibles
d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillg.

» Position de montage variable

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
[kgt])ras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
35 |
30
25
20
15 \\‘\ 2,56 m/s?

—e— 5 m/s?

10 —e— 10 m/s?

; Mr [Nm]

0 25 50 75 100 125150 175200 225 250 275 300 [mm] My [Nm]
Fa [N]

Mr
')

>
adlig:
Fal
200

200
1200

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de

la page 70

WVMS5S
I Raccord orientable

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande HWR63F-B HWR63L-B

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1 | TK 63 TK 63
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre] | 6 6

Débit par transmetteur 170 170
Transfert électrique de I'énergie en option en option
Auto-maintien lors du verrouillage meécanique meécanique
Course de verrouillage [mm] 1

Précision de répétition en Z [mm] 0.01 0.01
Précision de répétition en X, Y [mm] 0.02 0.02
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de service [°C] 5..+80 5..+80
Moment d’inertie [kgem?] 3.8 2.6

Poids [kg] 0.49 0.31

@ Fixation (coté robot)
@ passage d'air
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Fixation (cété machine)
HWR63F-B HWR63L-B Adaptateur

HWR63

38

7
M5
Wz
@3

-Ring
¢ 5x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

@ @

@ 8ohs

7
M5
3

® 0.7 -Ring
= = @ 5x1

L 3 < - 7 2

© 0 Connexion énergétique direct (coté robot)
p —— — ™
- [P q ° 0p d ‘
&i i b q N 00 ] 0
1 17 —

© (D |._@aonr e () ﬁj @ 40H7 @
() oxws

5 axmaxs (5) (5) axmaxs

o)

10£0.02

10£0.02

S
]
o a
19
—
o0
Py
L~

26 L4x @arnas (5) (5) ax Barnas o5

0%2 Bah7 4002 @D3H7

T—HWRG63F-B

45
O 0Ol0o O

T—HWRG3L-B
0

Hauteur du changeur en position verrouillé
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CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION HWR80

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
6 [piece]
O Joint torique
COR0060100

» Position de montage variable

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au

bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
[kg]

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques susceptibles
d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillg.

wl Mr
|
30 My ?F‘ 808
1 S 88
20 2,5 m/s? Fa I
—e— 5 m/s?
10 —e— 10 m/s?
0 Mr [Nm] 300
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

GVM5
Raccord pneumatique droit

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

WVM5
Raccord orientable

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur

Transfert électrique de I'énergie
Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]
Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgem?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

HWRS8O0F-B
TK 80

6

170
en option
meécanique

1

0.01
0.02

6

5..

+80

3.36
0.67

HWR80L-B
TK 80

6

170

en option
meécanique

0.01
0.02

6
5..+80
2.8
0.48

HWR80F-B

@ 100h8

B 8o

+0.02 @8H7

97.8

12.3

me/@
|

©00

© ¢50h7® \—GXM5@
o X
g © 0 4><M3x5®

ESRwE

26
+002 @3H7 4x PoH7XE5 @

HWR8O0L-B
w18
RS
7
6x M8x10 N
@ 8H7x8
® ) |
o— —‘— B

|

Y

b
@ 100h8

140

o

600

97.8

@80
+0.02 P8H7

22.5

|| ee@ [

0

@ 50H7 @

J
oot

4x M3x5
© oo

Y

|

10+0.02

%—E;fl‘ﬁ.

)

@ 4x P 3HTX35

26
4002 @P3H7

@ Fixation (coté robot)

@ passage d'air

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Fixation (cété machine)

Adaptateur

HWR80

T
AN °
0.7 -Ring

- @ext

Connexion énergétique direct (coté outil)

f

T
AN °
0.7 -Ring

] ¢ 6x1

Connexion énergétique direct (coté robot)

8
M5

8
M5

—HWRB80F-B

45

—HWRS80L-B

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D’OUTIL PNEUMATIQUES
APERCU DES SERIES

E CHANGEURS D‘OUTILS PNEUMATIQUE 24-47

o. Série WPR5000 26

ﬁ-& Série WWR1000 42

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com

Apercu des séries / Changeurs d’outil pneumatiques

25



Série WPR5000 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

26

CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE WPR5000

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

>

Changeur d’outil sir

Sécurité maximale grace au piston a ressort précontraint,
au verrouillage autobloquant, ainsi qu’aux capteurs et
autres accessoires disponibles en option. Le changeur
d’outil de Zimmer Group satisfait ainsi aux exigences
élevées du niveau de performance d, catégorie de
commande 3.

Cinématique de verrouillage

Une cinématique de verrouillage innovante avec boulon de
verrouillage et rigidité extréme, permettant ainsi de définir
la nouvelle référence des changeurs d’outil. Garantit en
outre, grace a sa construction ultra plate, des contraintes
de couple minimales pour le robot, ce qui peut permettre
I'utilisation de robots plus petits et moins colteux.

Une diversité infinie

Quel que soit le fluide a transférer, les éléments éner-
gétiques des séries WER1500 et WER3000 permettent
également le transfert standardisé de la communication
et bien plus encore, outre le transfert standardisé du
pneumatique, des fluides, des signaux électriques et de la
charge.

Variantes

Auto-maintien mécanique

5 millions de cycles sans maintenance
(max.)

%) D)

5 Mio

+

n

Capteur magnétique

.))

Protection contre la corrosion

<

IP 54

IP54

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Entrainement
- Piston a ressort précontraint
- Sécurité maximale grace a I'auto-maintien
- Maintient fermement la partie mobile et I'outil, méme en cas de
chute de pression ou d’arrét d’urgence

Fixation élément énergétique
- Connexion latérale des éléments énergétiques disponibles en option
pour le transfert des fluides, des signaux électriques, de la charge,
de la communication, du pneumatique et du vide, et bien plus
encore

Bride de connexion au robot
- diameétre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

@ Détection du piston
- Des capteurs intégrés disponibles en option
- Intégrés directement dans le changeur d’outil, permettent de gagner
en espace et réduisent I'irrégularité du contour

Bille de vérouillage
- Toutes les pieces de verrouillage en acier trempé

@ Pions de centrage
- Des pions de centrage précontraints pour une rigidité de torsion
maximale
Passages d’air intgrés
- Conduite / vide d’air
- Sans tuyaux

Partie mobile

- Pour le montage par le client

@ Partie fixe
- Partie fixe au robot

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

fabrication
WPR5040
WPR5050
WPR5063
WPR5080
WPR5100
WPR5125
WPR5160

Bride de raccordement pour EN ISO

0409-1 Transfert pneumatique de I’énergie Transfert électrique de I’énergie
[Nombre]
TK 40 4 en option
TK 50 4 en option
TK 63 6 en option
TK 80 6 en option
TK 100 8 en option
TK 125 10 en option
TK 160 10 en option

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WPR5040 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5040

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

Montre le poids de manutention maximal par rapport & I'accélération etau  SUSCeptibles d'avoir un impact sur le changeur d’outil.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

[kg]
40 |
35 rM%

30 ¢ @
(e
20 Q00°

2,5 m/s? Fa I
—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

0 Mr [Nm] 100
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 100
Fa [N] 4000
» FOURNI
4 [piece]
O Joint torique
COR0040150
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
EEPD ALIMENTATION EN ENERGIE é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

= é GVM5
= ' Raccord pneumatique droit

WVM5 AWPR5040-00-A
K Raccord orientable Magasins
AWPR5040-10-A
CAPTEURS Magasins
——
ZUB190815
Détection pos. piston ZUB189694
= Pointe de programmation
NJRO4-E2SK
'// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
y M8 ZUB192291

Cliquet de déverrouillage

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5040F-00-A
TK 40
pneumatique

4

en option

275

meécanique

1.5

0.01

0.02

10

10

1.5

4..10

6

5..+80

6

0.84

0.21

WPR5040L-00-A
TK 40
pneumatique

4

en option

275

mécanique

0.01
0.02
1.5
4..10

5..+80

0.72
0.13

WPR5040F-00-A

4x M5 @
[—4x M6

DIN912*
\%

060

WPR5040L-00-A

oV

@4XM5

@ 4x M6x18 —| / )
) J /| —ox B 6H7X8 @
e
®1®
40
"£0.02 06H7
60

®8x¢4 /—4xm5®

XL
EFERS

T

N
o
I
N
3.5

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

.
i

FR===
%ﬁ .
T <
. 0.7
O-Ring
¢5x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

<7 >
% \
Iz

~ g | |

O-Ring%

@ 5x1

Connexion énergétique direct (coté robot)

—T—
3 4
WPR5040F-00-A LOO(|® | ®|00
&
WPR5040L-00-A rO0 || & %00
3 4

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com

Taille de fabrication WPR5040 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots



Taille de fabrication WPR5050 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5050

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
4 [piece]
O Joint torique
COR0040150

» Position de montage variable

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au

k] bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
60
50
40 |
30 |

20

0 25 50 75 100 125 150 175

>

A
=

GV1-8X4
Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

CCESSOIRES RECOMMANDES

200 [mm]

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques
susceptibles d’avoir un impact sur le changeur d'outil.

Mr

My< %506 {j’
0000

2,5 m/s? Fa I

—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 125
My [Nm] 125
Fa [N] 4500

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

GVM5
Raccord pneumatique droit

AWPR5050-00-A
Magasins

Raccord orientable

/4

WV1-8X4 AWPR5050-10-A
Raccord orientable Magasins

#5
WVM5 g/ ZUB189694

Pointe de programmation

A
o

(= nr-a—)

ZUB190816
Détection pos. piston

ZUB192291
Cliquet de déverrouillage

NJRO04-E2SK

M8

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche

30 www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5050F-00-A
TK 50
pneumatique

4

en option

275

meécanique

1.5

0.01

0.02

10

10

1.5

4..10

6

5..+80

10

1.52

0.28

WPR5050L-00-A
TK 50
pneumatique

4

en option

275

mécanique

0.01
0.02
1.5
4..10

5..+80

1.33
0.18

WPR5050F-00-A

4x 90°

95°

4x M5 @
|>—ax M6 @

DIN912*
\%

QK

Ovo

WPR5050L-00-A

o
)

N—2x @ 6H7x8 @

s
®4>< M5 -
®4x M6x18 —]

ie

50
+0.02 06H7
070

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

.
i

FR===
%ﬁ .
T <
. 0.7
O-Ring
¢5x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

<7 >
% \
Iz

~ g | |

O-Ring%

@ 5x1

Connexion énergétique direct (coté robot)

s 4
WPR5050F-00-A 00||®  ®|l00
)
WPR5050L-00-A 00||& 18|00

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5063

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples

[kg]
100

80

60 ¢

40

20

Affichage des forces et couples statiques

Montre le poids de manutention maximal par rapport & 'accélération et au SUSCGpTib|SS d’avoir un impact surle changeur d’outil.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

I
2,5 m/s?
—e— 5 m/s?
—o— 10 m/s?
Mr [Nm] 250
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 [mm] My [Nm] 350
Fa [N] 8500

» FOURNI
6 [piece]
O Joint torique
COR0090150
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
;Ilu

S é GV1-8X6
= . Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de

o’ la page 70
GVM5 - AWPR5063-00-A
Raccord pneumatique droit Magasins

AWPR5063-10-A
Magasins

WVM5
Raccord orientable

N9
%
WV1-8X6
K Raccord orientable

ZUB189694
Pointe de programmation

A
o

(= nr-a—)

ZUB192299
Cliquet de déverrouillage

—e
ZUB190817
Détection pos. piston
=m—
NJRO04-E2SK
"// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
‘ M8

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



N° de commande

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5063F-00-A
TK 63
pneumatique

6

en option

700

meécanique

2

0.01

0.02

10

10

2.0

4..10

6

5..+80

23

4.97

0.58

WPR5063L-00-A
TK 63
pneumatique

6

en option

700

mécanique

0.01

0.02

2.0

5..+80

4.43
0.36

WPR5063F-00-A

4x90°

(D)

v [4x M6

DIN912‘@

63
0,02 0617
758
465 |, a4

5
11.25

WPR5063L-00-A

4x90°

®6><M8
@4xM6x17J i | )
T
S<V) ===H0
=

~

:E0.0Z‘EIGH7
75.8
44 465
(5)rzga oxaie ()
4 T 5 6
YL AY GJ} oo é«_a_uja‘—’l» o XL
—=||7°|®] 715 1 —

I

(=]

I

N

4.5
11.25

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

%{j
ﬂ/

O-Ring
Dox1.5

12

M8

Connexion énergétique direct (coté outil)

f

P
i
NN

Connexion énergétique direct (coté robot)

12
Q 6.8
NIEEN

O-Ring
Pox1.5

| ——
4 5 6
WPRS063F-00-A 0o|®| oo | ool
©
<
WPR5063L-00-A 00|apy] e [ap) ooy
4 5 6

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WPR5080 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

> > &

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5080

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques
Montre le poids de manutention maximal par rapport & I'accélération etau  SUSCeptibles d'avoir un impact sur le changeur d’outil.
kg] bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
140
120
100
80
60 \ 2,5 m/s?
—e— 5 m/s?
40
—e— 10 m/s?
20
0 Mr [Nm] 450
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] My [Nm] 700
Fa [N] 10000
» FOURNI
6 [piece]
O Joint torique
CORO0090150
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
= -
EEP ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

= é GV1-8X6
= ' Raccord pneumatique droit

GVM5 AWPR5080-00-A

Raccord pneumatique droit Magasins
WV1-8X6 T AWPR5080-10-A
Raccord orientable Magasins

Raccord orientable Pointe de programmation

2
WVM5 ] ’/} ZUB189694
7

ZUB192299
Cliquet de déverrouillage

E

A
o

(= nr-a—)

—e
ZUB190818
Détection pos. piston
=m—
NJRO04-E2SK
"// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
‘ M8

34 www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



N° de commande

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5080F-00-A
TK 80
pneumatique

6

en option

700

meécanique

2

0.01

0.02

10

10

2.0

4..10

6

5..+80

37

20.2

1.2

WPR5080L-00-A
TK 80
pneumatique

6

en option

700

mécanique

0.01
0.02
2.0
4..10

5..+80

18.3
0.93

WPR5080F-00-A

63

80
+0.02 28H7
111

o|
AL © XF
—— -
N
(o]
™)
XF YF

18

WPR5080L-00-A

B>

lL_gs0 |

80
40.02 68H7

@16x¢4

&

@QX M5
@(SXGVB”

6.5
11.
LIS

e [l R =
@LM—‘ <t
XL i
LRI BIIEe]s]
2x M6

LWSX G1/8" @

11.25

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

38 39

12
M8
—

E
%,

—]

e

Connexion énergétique direct (coté outil)

O-Ring
DIx1.5

39 38

M8

12
Q 6.8
N+

0.15

O-Ring
Dox1.5

1.05

f—

Connexion énergétique direct (coté robot)

WPR5080F-00-A

o0 oo"

00| |00

@

WPR5080L-00-A

°

°

°

e
L | o

©

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WPR5100 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

36

CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION WPR5100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

[kg]
250

200
150 |
100

50

0

» Position de montage variable

» FOURNI

-

8 [piece]
Joint torique
COR0090150

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

>

A
=

CCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

GV1-4X8
Raccord pneumatique droit

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

Montre le poids de manutention maximal par rapport & 'accélération et au SUSCGpTib|SS d’avoir un impact surle changeur d’outil.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

Mr

My< %506 {j’
0000

2,5 m/s? Fa I

—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 750
My [Nm] 1000
Fa [N] 17500

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

GV1-8X8
Raccord pneumatique droit

AWPR5100-00-A
Magasins

WV1-4X8 AWPR5100-10-A
Raccord orientable Magasins
WV1-8X8 ZUB190938

Raccord orientable

Pointe de programmation

A
o

(= nr-a—)

ZUB190819
Détection pos. piston

ZUB192304
Cliquet de déverrouillage

NJRO04-E2SK
Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
M8

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5100F-00-A

TK 100
pneumatique

8

en option

900

meécanique

2.5
0.01

0.02

10
10
2.0
4 ...
6
5.
85
61.1
2.6

1

0

+80

WPR5100L-00-A
TK 100
pneumatique

8

en option

900

mécanique

0.01
0.02
2.0
4..10

5..+80

53.8
1.9

WPR5100F-00-A

x M8
DIN912*

%

+0.02 28H7
134.9

8x M8 @ ®8x M8

WPR5100L-00-A

6x M8x18—1 |
N
< - ;
53 .~ o &
% —& | e
76.4
100
+0.02 28H7

S|

16.25

2x M8

@ Fixation (coté robot)

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques

@ Logement pour initiateur

Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)

@ Filetage pour les tiges du magasin

Changeur d’outil

Adaptateur

@ Fixation pour pointe de programmation

@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé

Raccord pneumatique déverrouillé

@ Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

38 39

12
M8
—

E
%,

—]

e

Connexion énergétique direct (coté outil)

O-Ring
DIx1.5

39 38

M8

12
Q 6.8
N+

ORing 0.15

Dox1.5

1.05

f—

Connexion énergétique direct (coté robot)

z 5 T
WPR5100F-00-A oo | oo || co eb
8
WPR5100L-00-A 00) oo |M| oo @
5 o |

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WPR5125 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5125

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI

10 [piece]

O Joint torique
COR0090150

» Position de montage variable

[kg)
450
400

350 |

300

250 |

200
150
100
50
0

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

Montre le poids de manutention maximal par rapport & I'accélération etau  SUSCeptibles d'avoir un impact sur le changeur d’outil.

bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

2,5 m/s?
—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 2000
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm] 2000
Fa [N] 30000

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

= é GV1-4X8
= ' Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

GV1-8X8
Raccord pneumatique droit

AWPR5125-00-A
Magasins

AWPR5125-10-A
Magasins

WV1-8X8
Raccord orientable

N9
%
WV1-4X8
K Raccord orientable

ZUB190938
Pointe de programmation

ZUB192304
Cliquet de déverrouillage

E Q CAPTEURS
o
——
ZUB190820
Détection pos. piston
=m—
NJRO04-E2SK
"// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
‘ M8

38 www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5125F-00-A
TK 125
pneumatique

10

en option

900

meécanique

2.5

0.01

0.02

10

10

2.5

4..10

6

5..+80

130

146

4

WPR5125L-00-A
TK 125
pneumatique

10

en option

900

mécanique

0.01
0.02
25
4..10

5..+80

142
2.9

WPR5125F-00-A

-

YF i ﬁ jt@;m , XF
—= o Me oo | oo Q}| dlm) oo QH‘ -
@ @ B 8on7
XF YF
o

=
Islsl s

o
@ 2x G1/8" [ -
®10x G1/4"

l®-d
16.25

WPR5125L-00-A

exM10x18—1 |

o

@16x¢6

-l

XL
Y o =

o]

BRI

S cAMEC
10x G1/4" @

16.25

2><M8

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

38 39

12
M8
—

| g
j
' 0.15
O-Ring -
DIx1.5 1.2

Connexion énergétique direct (coté outil)

39 38

M8

12
Q 6.8
N+

0.15

O-Ring
Dox1.5 1.05

f—

Connexion énergétique direct (coté robot)

°
-

65

0o mm@mmo

WPR5125F-00-A —Nﬂi’
WPR5125L-00-A —Nd@

oo oo || oo | o

°

=)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WPR5160 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

40

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WPR5160

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
10 [piece]
O Joint torique
COR0130150

» Position de montage variable

[kg]
500

400 |

300 |

200

100

0

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au

bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm]

>

A
=

GV1-8X8
Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

CCESSOIRES RECOMMANDES

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques
susceptibles d’avoir un impact sur le changeur d'outil.

Mr

My< 0500 ) ’
OOO
2,5 m/s? FaI
—e— 5m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm] 2500
My [Nm] 2500
Fa [N] 35000

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

GV3-8X13ID
Raccord pneumatique

AWPR5160-00-A
Magasins

WV1-8X8 AWPR5160-10-A
Raccord orientable Magasins
CAPTEURS ZuBto0038
Pointe de programmation
—e
ZUB190821
Détection pos. piston ZUB192664
=m—

NJRO04-E2SK

M8

Cliquet de déverrouillage

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



N° de commande

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie

Débit par transmetteur [I/min]

Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Moment d’inertie [kgecm?]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
WPR5160F-00-A
TK 160
pneumatique

10

en option

1400

meécanique

2.5

0.01

0.02

10

10

2.5

4..10

6

5..+80

204

298

5.8

WPR5160L-00-A
TK 160
pneumatique

10

en option

1400

mécanique

0.01
0.02
25
4..10

5..+80

269
4.3

WPR5160F-00-A

160
+0.02 g10H7

198.6

207

YF

32.5

4.5
E

=]

=

~ i

XF YF

oo &b

10
16.25

2x G1/8"

@1 0x G3/8"

WPR5160L-00-A

S*é‘oo

P 050

®

1oxM12—" 7}

exMiox1s—] | |

©
X

S [{felof el ee [l 1 | <"

XL YL

Hiel [t]Isl  [sl[28]

sl

16.25

2><¢10

L1 0x G3/8" @ 2M10

@ Fixation (coté robot)
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur
Fiche male / Orifice de logement pour centrage
@ Fixation (par le client)
@ Filetage pour les tiges du magasin
Changeur d’outil
Adaptateur
@ Fixation pour pointe de programmation
@ Fixation pour déverrouillage passif de magasin
@ Raccord pneumatique verrouillé
Raccord pneumatique déverrouillé
Raccord pneumatique verrouillé (alt./direct)
Raccord pneumat. déverrouillé (alt./direct)

38 39

!

o e } ) B
il [ S
ORing 0.15
$13x1.5 1.2

Connexion énergétique direct (coté outil)

39 38

16
10.2,

O-Ring
B13x15 1.05

Connexion énergétique direct (coté robot)

EVY
BZARZS

WPR5160F-00-A 4”5]0
—

WPR5160L-00-A g’|e7 004 00

B
00 |00

¢ 8
0 | 009

!

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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Série WWR1000 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

42

CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE WWR1000

> AVANTAGES PRODUIT

» Un arrét sécurisé en cas de chute de pression

LLa combinaison du ressort amortisseur et de la démulti-
plication mécanique de la force assure un maintien sr
de I'outil, méme en cas de perte soudaine de pression
dans le systeme.

» Des capacités de charge élevées pour de grands
défis
Avec des capacités de charge de plus de 1.000 kg, le
changeur d’outils est idéal pour une utilisation sur des
robots lourds et permet des processus de changement
stables et automatisés, méme dans les conditions les
plus exigeantes.

» Une infinie diversité de dispositifs de transfert de
fluides

Qu'il s’agisse de pneumatique, de vide, d’hydraulique,
de réfrigérant, de signaux électriques ou de charge,
notre systeme modulaire permet d’intégrer les supports
de fluides les plus divers - avec une grande flexibilité
d’adaptation aux exigences de processus les plus
variées.

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
Www.zimmer-group.com

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Partie fixe

- Partie fixe au robot

Goupille de centrage
- Anti-rotation et centrage de la partie coté outil

Partie mobile
- Pour le montage de | “outil

@ Bille de vérouillage
- adapte a la douille de vérouillage

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

@ Ressort intégré
- auto maintien en cas de coupure d "énergie

Détection du piston
- Par détecteur inductif de proximité

Anneau de verrouillage

@ Bride de connexion au robot
- diametre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

@ Fixation élément énergétique

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

LDCE racco;jzzint RRRGENRSY Transfert électrique de I’énergie Transfert fluidique de I’énergie
Taille de
fabrication
TK 160 en option en option
TK 200 en option en option

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com 43
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Taille de fabrication WWR1160 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WWR1160

» SPECIFICATIONS PRODUIT

P> Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques susceptibles
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillé.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

[ka]

800 ! Mr

700 | '

600 Q

="

500 { R

400 2,5 m/s? Fal

300 —e— 5 m/s?

200 —o— 10 m/s?

‘08 Mr [Nm] 6000

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 [mm] My [Nm] 6000
Fa [N] 35000
g 2 [piece]
o
= Support pour capteu

S~ ZUB0014

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE % @ RACCORDS / AUTRES
GV1-8X8 Vous trouverez des éléments énergétiques et
R accessoires pour changeurs d'outils a partir de
accord pneumatique droit I
a page 70
A e me— KAG500
CAPTEU RS Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M e /’ M8
NJ8-E2S-17
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 i I ZUB0022
"l”,;,/ Pointes de programmation
ALSR1-1200
Magasins

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

WWR1160F WWR1160L

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1 | TK 160 TK 160

Transfert électrique de I'énergie en option en option

Transfert fluidique de I'énergie en option en option

Auto-maintien lors du verrouillage mécanique mécanique

Course de verrouillage [mm] 1

Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm] | 3.0 3.0

Pression de service [bar] 6..8 6..8

Pression de service nominal [bar] 6 6

Température de service [°C] 5..+80 5..+80

Volume du vérin par cycle [cm?] 48

Poids [kg] 8.7 5.3
@ Fixation (c6té robot)
@ Alimentation en énergie
@ Fixation des éléments énergétiques
@ Support pour capteur magnétique
Centrage / anti-rotation
@ Endroit de fixation outil
@ Détection présence partie mobile

WWR1160F WWR1160L Vis de déverrouillage manuel (vérin)
@ Vis de déverrouillage manuel (Ergots)
@ 610 s @215 Percage pour fixation maintien de cables
DIN9T2* /'SX“”M” @ @ Raccord pneumatique verrouillé
5% o 1 o %% Raccord pneumatique déverrouillé
(1) omixto _ 0/" ° Vs @
z 1 8 (37 )
& SISy \s\

565

@ 12x Mdx7
(5) 12ah6x10

=N

115

@ 124008
(5) 2mea0

| e— —
== [ 1] L —=5—WWR 1160 F
B ]
9 L
0 [0)
= i T Ho—=3 wwrTi60L

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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Taille de fabrication WWR1200 / Changeurs d‘outils / pneumatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WWR1200

» SPECIFICATIONS PRODUIT

P> Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques susceptibles
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au d'avoir un impact sur le changeur d'outil a I'état verrouillé.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
[ka]
1600 1 Mr
1400 | '
1200 9
="
1000 4 ;&-2_!,
800 2,5 m/s? Fal
600 —e— 5 m/s?
400 —— 10 m/s?
208 Mr [Nm] 12000
0 150 300 450 600 750 900 10501200 13501500 [mm] My [Nm] 12000
Fa [N] 75000
g 2 [piece]
o
= Support pour capteu
S~ ZUB0014

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE % @ RACCORDS / AUTRES
GV1-8X8 Vous trouverez des éléments énergétiques et
R accessoires pour changeurs d'outils a partir de
accord pneumatique droit I
a page 70
A e me— KAG500
CAPTEU RS Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M e /’ M8
NJ8-E2S-17
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 i I ZUB0022
"l”,;,/ Pointes de programmation
ALSR1-1200
Magasins

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Transfert électrique de I'énergie

Transfert fluidique de I'énergie
Auto-maintien lors du verrouillage

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition +/- [mm]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Pression de service [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de service [°C]

Volume du vérin par cycle [cm?3]

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

WWR1200F
TK 200

en option
en option
mécanique
1

0.02

3.0

6..8

6

5..+80
83

15

WWR1200L
TK 200

en option

en option
mécanique

0.02
3.0
6..8

6
5..+80

8.6

WWR 1200 F

@315

@200
+0.02@12H7

® 6xM12 3 O)

DINg12* \ HO12HTX15
N
o
OO/L—J
A012HIX15 \ % 4

S

OO

'
X

150

o«

21

b s (D)

DIN912*

6 g

@) wew ®

| 565

-i- Vi m|
~ owsm _|(1)

() 1M
@ 12M10
@ 12M6x10

245

WWR 1200 L
@315
@200
@ 002 012H7 @
—bxM12x17.5
012HIX15 /’I
y
-0 ° [ ooy
5 O
_ ) - | —2x012HT15
P m el
B W

@ 6xM16x17.5

@GXM12
ZxMIZ

10

(ﬂw

M

245

T P—O—‘H

iz

10

115

D125 H1 @

@ Fixation (coté robot)

@ Alimentation en énergie

@ Fixation des éléments énergétiques

@ Support pour capteur magnétique

Centrage / anti-rotation

@ Endroit de fixation outil

@ Détection présence partie mobile

Vis de déverrouillage manuel (vérin)

@ Vis de déverrouillage manuel (Ergots)
Percage pour fixation maintien de cables

@ Raccord pneumatique verrouillé

Raccord pneumatique déverrouillé

[ [——1 T~ WWR 1200F
. ®
- 0o 9 - ol

=] [F——tI TP WwR 12001

Hauteur du changeur en position verrouillé

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D’OUTIL AUTOMATIQUE
APERCU DES SERIES

n CHANGEURS D‘OUTILS AUTOMATIQUE o

‘. Série FWR 50

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE FWR

> AVANTAGES PRODUIT

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Changement d’outil automatisé sans commande

externe

Par interaction avec le magasin, le changeur est actionné
mécaniquement lors de 'insertion, de sorte qu’aucune
alimentation supplémentaire en énergie n’est nécessaire
pour le changement d’outil.

Changement d’outil manuel

Les tailles FWR40 et FWR50 peuvent étre ouvertes
d’une seule main. Si cette manipulation n’est pas souhai-
tée, vous pouvez verrouiller I'actionnement manuel.

Transfert de supports en option

Adaptez le changeur d’outils a votre application. Avec les
éléments d’énergie de la série WER 1500, vous pouvez

transmettre différents fluides avec des raccords standard
!

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
Www.zimmer-group.com

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Partie fixe

- Partie fixe au robot

Bride de raccordement
- diametre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

Détection partie mobile disponible
- Par détecteur inductif de proximité
@ Fixation élément énergétique
- Connexion directe, sans plaques d’adaptation

Partie mobile
- Pour le montage de | “outil

@ Verrouillage
- Activation manuelle
- Activation automatique via le magasin

Verrouillage pour 'activation manuelle (si souhaité)
- Sécurité contre un desserrement intempestif

Passages d’air intgrés
- Conduite / vide d’air
- Sans tuyaux

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Bride de raccordement pour Poids de manutention max.* Poids max. d’outil* * Transfert pneumatique de
EN ISO 9409-1 I’énergie
;r:t"':;g,gon [ka] [ka] [Nombre]
TK 40 13 5 4
TK 50 16 7 4
TK 63 20 10 4
TK 80 29 12 4

*Le poids de manipulation est le poids maximal qui peut se trouver sur le changeur d'outils.

Poids de manipulation = effecteur final + piéce a usiner

**Le poids de l'outil est le poids maximal de l'effecteur final qui peut se trouver dans la station de dépose (sans piece a usiner).
Poids de l'outil= effecteur final + piece détachée

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com 51
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CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION FWR40

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
4 [piece]
O Joint torique
COR0050100
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
;Ilu

ALIMENTATION EN ENERGIE

P é GVM5
Q‘ Raccord pneumatique droit

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

P> Position de montage variable
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
[kgt])ras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
14 |
2 Mr
10
8 4
6 2,5 m/s?
—e— 5 m/s?
4 —e— 10 m/s?
: Mr [Nm]
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm]
Fa [N]

susceptibles d’avoir un impact sur le changeur d'outil.

@

40
40
1000

é @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de

la page 70

CAPTEURS

AFWR1-40-A
Magasins

NJRO4-E2SK
0// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
‘ M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES MAGASINS

—En | NJ5-E2SK-01

. Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Poids de manutention max. [kg]

Poids max. d’outil [kg]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur M5 [I/min]

Transfert électrique de I'énergie

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [°]
Force de serrage [N]*

Couple de serrage [Nm]*

Pression de service pour transfert d’énergie [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgecm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
FWR40F-00-B
TK 40

13

5

4

170

en option
0.6

0.02
0.03

0

0

1.8

1.3

50

3
-06..6
5..+80
0.95
IP44**
0.14

*Respecter la force de serrage des éléments énergétiques !

**uniquement dans I'état couplé

FWR40L-00-B
TK 40

13

5

4

170

en option

1.8
1.3

06..6
5..+80
1.19
IP44**
0.21

FWR40F-00-B

60
35°
® N
W\ 4”"
PN
g@q
o
|

O

5
@ 4x M6 40

DIN 912

FWR40L-00-B

4x M6x10 @
P 6H7X6 @

£0.02 B6H7

4.5

=Y

60

20 = L4x M5 @

2x M2 @
DIN912

<
19 5,1

0
®
72

q5°

«—L—” 4x M4 @

DIN 912

5
23
]

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur

@ Fixation (par le client)

@ Changeur d’outil

Adaptateur

@ Mode manuel / automatique

OFTINC)
A\

T (2

| | )
\ [ /

%O-Ring

& 5x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

M5

~ @

afl|

—+——FWR40F-00-B

3
1 T
|| [ 1© ———FWR40L-00-B

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com

Taille de fabrication FWR40 / Changeurs d‘outils / automatique / Accessoires pour robots



Taille de fabrication FWR50 / Changeurs d‘outils / automatique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION FWR50

» SPECIFICATIONS PRODUIT

P> Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au susceptibles d'avoir un impact sur le changeur d'outil.

[kgt]nas de levier. Ne remplace pas la conception technique.

16 | Fa

14 Mr (—s ﬂ My

12

10 4
8 2,5 m/s?
6 —e— 5 m/s?
4 —o— 10 m/s?
f) Mr [Nm] 60

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 1200
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
O Joint torique O Joint torique
COR0060100 COR0100100
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE % @ RACCORDS / AUTRES

= é GVM5
Q‘ Raccord pneumatique droit

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

WV1-8X8
K Raccord orientable

AFWR1-50-A
Magasins

o
CAPTEURS
o
NJRO4-E2SK
0// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
: M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES MAGASINS

—En | NJ5-E2SK-01

. Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8

54 www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



N° de commande

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Poids de manutention max. [kg]

Poids max. d’outil [kg]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur M5 [I/min]

Débit par transmetteur G1/8" [I/min]
Transfert électrique de I'énergie

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [°]
Force de serrage [N]*

Couple de serrage [Nm]*

Pression de service pour transfert d’énergie [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgecm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

FWR50F-00-B
TK 50
16

7

4

170
650

en option
0.6
0.02
0.03

0

0

2.0

1.5

70

4
-06..6
5..+80
2.41
IP44**
0.25

*Respecter la force de serrage des éléments énergétiques !

**uniquement dans I'état couplé

FWR50L-00-B
TK 50

16

7

4

170

650

en option

2.0
1.5

06..6
5..+80
2.67
P44~
0.32

FWR50F-00-B

?50
$0.02 P 6H7

75

®

/—ZX G1/8"
g ]

45°

10

FWR50L-00-B

4x M6x10 @
@D 6H7X5 @

2x G1/8" @

2x M2

19 5,

|

95°

3.2

88.6

4x M5
DIN 912

DIN 912@

5.0

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur

@ Fixation (par le client)

@ Changeur d’outil

Adaptateur

@ Mode manuel / automatique

(@) o ®

|

@ 10x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

@) »
0.7,

?9.5

@122
G1/8

)
S

85
M5

-Ring

@ 6x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

—t—
® ! @
[o] | 4 FWRS50F-00-B

.
ﬂﬂﬁfﬂ] ———FWR50L-00-B

40
o

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS

TAILLE DE FABRICATION FWR63

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

P> Position de montage variable
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
[ka]
20 ¢
18 Mr
16
14
12
10 2,5 m/s?
8 —e— 5 m/s?
6 2
4 —e— 10 m/s’
S Mr [Nm]
0 25 50 75 100 125 150 175 200225 250 275 300 [mm] My [Nm]
Fa [N]
2 [piece] 2 [piece]
O Joint torique O Joint torique
COR0060100 COR0120100

susceptibles d’avoir un impact sur le changeur d'outil.

@

100
100
1900

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

= é GVM5
Q‘ Raccord pneumatique droit

% @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de

la page 70
WV1-8X8 AFWR1-63-A
K Raccord orientable Magasins

o
CAPTEURS
o
NJRO4-E2SK
0// Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
: M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES MAGASINS

—En | NJ5-E2SK-01

. Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8
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N° de commande

Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Poids de manutention max. [kg]

Poids max. d’outil [kg]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur M5 [I/min]

Débit par transmetteur G1/8" [I/min]
Transfert électrique de I'énergie

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [°]
Force de serrage [N]*

Couple de serrage [Nm]*

Pression de service pour transfert d’énergie [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgecm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
FWR63F-00-B
TK 63

20

10

4

170

650

en option
1

0.02
0.03

0

0

2.2

1.5

100

5
-06..6
5..+80
5.98
IP44**
0.42

*Respecter la force de serrage des éléments énergétiques !

**uniquement dans I'état couplé

FWR63L-00-B
TK 63

20

10

4

170

650

en option

2.2
1.5

06..6
5..+80
7.25
P44~
0.56

FWR63F-00-B

63
®¢6H7X6 $0.02 G 6H7

| ;\ %@//,

90

2x G1/8" @
HE
40h7 |

22.5

@D\N 912

4><M5®
ﬁ zé%
s 2

10.5 ol

FWR63L-00-B

115

2x G1/8" @
o DIN 912(:)

2x M2

6.5

'
2.5,
_‘

79
o0
e
&>

4x M5 @
DIN 7984

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur

@ Fixation (par le client)

Changeur d’outil

Adaptateur

@ Mode manuel / automatique

@, (3)

14

G1/8
e —
P95

O-Ring

@12x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

@) s
0.7

| [e]

/\ \#

[ 1] ‘

f

8.5
M5

-Ring

?6xi

Connexion énergétique direct (coté outil)

— FWR63F-00-B

45

—1—FWR63L-00-B

[o]
i
&1
E—

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION FWR80

» SPECIFICATIONS PRODUIT

P> Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au susceptibles d'avoir un impact sur le changeur d'outil.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
lkal
30 4 Fa
25 | Mr (-t Aw My
15
2,5 m/s?
10 —e— 5 m/s?
—e— 10 m/s?
5
o Mr [Nm] 160
0 50 100 150 200 250 300 850 400 [mm] My [Nm] 160
Fa [N] 3200
2 [piece] 2 [piece]
O Joint torique Joint torique
COR0060100 COR0120100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

GVM5
Raccord pneumatique droit

% @ RACCORDS / AUTRES

Vous trouverez des éléments énergétiques et
accessoires pour changeurs d'outils a partir de
la page 70

WV1-8X8
Raccord orientable

AFWR1-80-A
Magasins

CAPTEURS

il
i

NJRO04-E2SK

V74

M8

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche

» ACCESSOIRES RECOMMANDES MAGASINS

—_ |

et

NJ5-E2SK-01

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Poids de manutention max. [kg]

Poids max. d’outil [kg]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur M5 [I/min]

Débit par transmetteur G1/8" [I/min]
Transfert électrique de I'énergie

Course de verrouillage [mm]

Précision de répétition en Z [mm]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [°]
Force de serrage [N]*

Couple de serrage [Nm]*

Pression de service pour transfert d’énergie [bar]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgecm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*Respecter la force de serrage des éléments énergétiques !

**uniquement dans I'état couplé

P Caractéristiques techniques
FWR80F-00-B

TK 80
29

12

4

170
650

en option

1
0.02
0.03

0

0

2.2

1.5

120

6
06..6
5..+80
8.38
IP44*~
0.51

FWR80L-00-B
TK 80

29

12

4

170

650

en option

2.2
1.5

06..6
5..+80
9.97
P44~
0.67

FWR80F-00-B

2x G1/8" @
! \

@ ©50n7

-X

225

12

3

©

30°

FWR80L-00-B

80 4xM8x12 @
+0.02 @ 8H7
y @8H7x8 @

100

6.5
12

2x M2

D\N912@

22.5_,‘

@ Fixation (coté robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Logement pour initiateur

@ Fixation (par le client)

@ Changeur d’outil

Adaptateur

@ Mode manuel / automatique

O (3)

14

G1/8
e —
P95

O-Ring

@12x1

Connexion énergétique direct (coté outil)

@) s
0.7

Wi o]

/\ \#

[ 1] ‘

f

8.5
M5

-Ring

?6xi

Connexion énergétique direct (coté outil)

45

—_—
"
| ﬁ*FWRsOF—OOB

FWR80L-00-B

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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CHANGEURS D’OUTIL MAGNETIQUE
APERCU DES SERIES

n CHANGEURS D‘OUTILS MAGNETIQUE -

<= Série WMR2000 6

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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Série WMR2000 / Changeurs d‘outils / magnétique / Accessoires pour robots

CHANGEURS D‘OUTILS
SERIE WMR2000

> AVANTAGES PRODUIT

@ IO-Link

DINEN 15O 14644
DI 2083

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

>

Electroaimant permanent

L'électroaimant permanent en version NC garantit un
maintien sGr, méme en cas de panne de courant.

Transfert de fluides intégré

Jusqu’a quatre transmetteurs d’air comprimé/vide
intégrés possibles. En outre, la transmission sGre du
signal est assurée par des contacts a ressort et a broche
spéciaux et étanches.

Matériaux résistants

Le changeur d’outil a été congu selon les GMP (Good
Manufacturing Practice) et conformément a la norme
ISO 14644 et fait exclusivement appel a des matériaux
conformes FDA, ce qui garantit une émission réduite de
particules. Les surfaces et les matériaux résistants garan-
tissent une résistance aux nettoyants agressifs comme le
peroxyde d’hydrogéne (H,0,) et bien d’autres.

Variantes

10-Link

Digital I/0

Matériaux conformes FDA

Matériaux résistants au H,0,

Protection contre la corrosion

< & (5] 9]

*; Certifiée salle blanche

P68 | IP68

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Certifications
- Développé et construit selon les GMP, classe A
- Matériaux résistants au H,0,
- Classe salle blanche certifiée TUV

Entrainement
- Electroaimant permanent (version NC)
- Maintien sr méme en cas de panne de courant

Bride de connexion au robot
- diameétre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

@ Passages d’air intgrés
- Conduite / vide d'air
- Sans tuyaux

Transfert de courant et de signaux intégré
- Contacts a ressort étanches conformes FDA
- Codage intégré de la partie mobile

@ Partie mobile
- Pour le montage de | “outil
- Bride étanche

Partie fixe
- Partie fixe au robot
- Bride étanche

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Bride de raccordement pour EN ISO

0409-1 Transfert pneumatique de I’énergie Transfert électrique de I’énergie
Taille de
fabrication [Nombre] [Nombre]

TK 63 4 10

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com 63

Série WMR2000 / Changeurs d‘outils / magnétique / Accessoires pour robots



Taille de fabrication WMR2063 / Changeurs d‘outils / magnétique / Accessoires pour robots

64

CHANGEURS D‘OUTILS
TAILLE DE FABRICATION WMR2063

» SPECIFICATIONS PRODUIT

- l r k] bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
\ ; ﬂ. Q 10 |
b= .

@ IO-Link » Position de montage variable » Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques
Montre le poids de manutention maximal par rapport & 'accélération et au susceptibles d’avoir un impact surle changeur d’outil.

Mr

(58
000

" \ B Fal
—o— 5 m/s?
2 —e— 10 m/s?
o Mr [Nm] 20
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 13
Fa [N] 265
» FOURNI
- 4 [pigce]
— Cache plastique pour les vis
173835

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

Raccord droit Magasins

[ =
CPNEU02498 w? AWMR2063-00-A

é @ RACCORDS / AUTRES

CPNEU02497
Raccord coudé

» ACCESSOIRES RECOMMANDES MAGASINS

—En | NJ5-E2SK

e — Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Type d’entrainement

Tension de service [V]*

Courant nominal [A]*

Durée de mise en service **

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Transfert électrique de I'énergie [Nombre]
Débit par transmetteur [I/min]

Tension de service de I'élément énergétique [V]
Courant nominal de I'élément énergétique [A]
Transfert de données

Force de maintien [N]

Force de serrage [N]

Force de desserrage [N]

Précision de répétition en Z [mm)]

Précision de répétition en X, Y [mm]

Déport max. de I'axe au couplage en X, Y [mm]
Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgecm?]

Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*Utilisé uniquement pour le desserrage.

P Caractéristiques techniques
WMR2063F-00-A
TK 63
magnétique

24

1.5

10 % ED S8 5min
4

10

360

24

5

Digital I/0O, 10-Link
265

60

120

0.1

0.1

1.0

5..+60

4.3

2

IPE8* **

0.5

**Se réfere a I'électroaimant permanent (pour le desserrage).

***En cas de vissage sur toute la surface.

WMR2063L-00-A
TK 63
magnétique

4
10

360

24

5

Digital I/O, 10-Link

60

120

0.1

0.1

1.0
5..+60
1.6

2

P68 ™ **
0.21

WMR2063F-00-A

WMR2063L-00-A

42.2

63
+0.02 @ 6H7

1011

- 5001

6!
+0.02 @ 6H7

16
=P
r\<¥—|\n

il

35
&

2.5

8.2
£H
©

26

@ Fixation (c6té robot)

@ Passages d’air intgrés

@ Fixation des éléments énergétiques
@ Fixation (par le client)

@ Changeur d’outil

Adaptateur

codage

@ aimant de maintien

N7

0

-Ring
@8x1

3

Connexion énergétique direct (coté outil)

@

10

©
> ©
1
! 4[ PR |
07 |l -Ring
@8x1

Connexion énergétique direct (coté robot)

——WMR2063F-00-A

61
4l

1228

WMR2063L-00-A

Wi
R@@
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”

SCHEMAS ELECTRIQUES

WMR2063

V4

» WMR2063F-00-A

|qeubisse Aayy :jeubia / DD

d|qeubisse Ajpauy :[enbia / aNDd

a|qeubisse Ajpayy :jeubia / aN9s

a|qeubisse Ajpay :jeubia / Abzd

a|qeubisse Ajpay :jeubia / AbzS

3|qeubisse Ajpa.y :lenbig / 0D

a|qeubisse Ajpayy :|eubia / aNOd

d|qeubisse Aj@ay :[eubig / ANOS

d|qeubisse Ajpay :jeubia / Abzd

a|qeubisse Ajpay :jeubia / AbzS

1-Y2

not used

electromagnet to release the loose part

i
C NO/Ng @
+ '
i
C a _l_

C g
2UN-0I C na
2UN-0I C Sd
2UN-0I C A9
2UN-0I C ERR
“2UN-0I C N9
IUN-0I C 1A
SIUN-0I C Nd/AD
IUN-0I C HM
IUN-0I C NG
IUN-0I C A9/HM
C NE/3A
C IAHM
C na/ay
C NO/HM

9

23

~

—

-Y1 lcc |c1 |c2 |c3 |11 IlZaI13 |14 |15 |21 I22a |23 I24a lzs

s10qou unod sa4108s922y / anbipubew / sjino,p sinabueys / £90ZHINM uonesliqge) ap ajjieL
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» WMR2063L-00-A

E sj0qo. Jnod sallosse20y / anbioubew / sjino,p sinabueyn / £90ZHINM UonesLiges ap ajjieL

Sﬁ 3|qeubisse Ajpaly
<
ﬁ 3|qeubisse Ajpaly
=
ﬁ 3|qeubisse Ajpaly
~
ﬁ 3|qeubisse Ajpaly
-
ﬁ s|qeubisse Ajsaly
8
X
n
ﬁ 9|qeubisse Ajpaly
<
ﬁ 3|qeubisse Ajsaly
=
ﬁ 3|qeubisse Ajpaly
o~
ﬁ 3|qeubisse Ajpaly

3|qeubisse Aj@al)

x10 A1

:[eabia / 02 iz un-o1

:lebia / aNDd T Jur-o1

:[eUBIa / ANDS 7 HuI-0L

:[ebid / Abed iz un-ol

:[exbia / Abes 12 Hun-01

:eabia / 02 T Hun-o1

:[ebia / ANSd :T Hur-01

:[ewBid / ANDS :T Hur-01

:[eubid / Abed 1 3un-ol

:[ebia / ApTS 1T Hun-01

Y1 Bec B B2 Wes B Waia s Bals B2r B22a s I24a{25

2|13(4|5|6|7

1

c oo O®©®O®O®O

POS.| 0
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Changeurs d‘outils / manuel / Accessoires pour robots

ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR
CHANGEUR D’OUTILS

» SCHEMA DE CONNEXION HWR2031 / HWR2040 / HWR2050

WER1500 | || |
t——s 3 APWER1511

.
| [
I 170
WER1500 - r==3 | |
: : : :APWER1512

» SCHEMA DE CONNEXION HWR63 / HWR80

r A r-a
WER1500 | || |
L__3 i3 APWER1531

I I
I I
WER1500 | t==
P APWER1532

WER3000 | || |
L__. L2 APWER3031

i |
I |
WER3000 - r==3
! ] APWER3032
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» SCHEMA DE CONNEXION WWR1160 / WWR1200

WER4000

WER3000

WER3000

r——n
| |

| |
Lo
r——n =
| [
| g
|
r==a
| |

I d
Lo -
F——n =
| Iy
| 1
L —J |
r==3

I "~y
I gl
|
r——A |
L
L —J I
r==3 |
| 1yl
| gl
Lo -

APWER3062

APWER3064

» SCHEMA DE CONNEXION FWR

WER1500

WER1500

=)
| I
| I
S
)
| I

I
]
e

I
| I
S

Exception : impossible d’utiliser WER1500FSI36-05-A et WER1500LSI36-05-A |
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ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR
CHANGEUR D’OUTILS

» WER1500 - ELEMENTS ENERGETIQUES

Pour

Nombre de raccords pour fluides
Raccord fileté

Pression de service [bar]

Débit par transmetteur [I/min]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Pneumatique
WER1500FPL01-03-A WER1500LPL01-03-A WER1500FPL01-06-A WER1500LPL01-06-A WER1500FPL02-12-A WER1500LPL02-12-A

Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
1 1 2 2 2 2

G1/4" G1/4" G1/8" G1/8" M5 M5
-0.6..10 -0.6 ... 10 -0.6 ... 10 -0.6 ... 10 -0.6 ... 10 -0.6 ... 10
500 500 500 500 150 150

P54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

Pour

Nombre de contacts
Type de connecteur
Courant nominal [A]
Tension de service [V]
Raccord fileté

Type de raccordement
Type de raccordement
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Courant de signal
WER1500FS104-00-A WER1500LS104-00-A WER1500FSI08-00-A WER1500LS108-00-A WER1500FSI12-00-A WER1500LSI12-00-A

Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile

4 4 8 8 12 12

Contacts a ressort  Contacts a ressort Contacts a ressort Contacts a ressort  Contacts a ressort  Contacts a ressort
8 8 2 2 1.5 1.5

60 60 30 30 30 30

M8 M8 M12 M12 M12 M12

Fiche male Douille Fiche male Douille Fiche male Douille

Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde - Raccord a fiche ronde  Raccord & fiche ronde

P54 IP54 P54 P54 P54 P54

N° de commande

Pour
Nombre de contacts

Type de connecteur

Courant nominal [A]
Tension de service [V]
Raccord fileté

Type de raccordement

Type de raccordement

Protection de IEC 60529

WER1500FSI24-05-A WER1500LSI24-05-A WER1500FSI36-05-A WER1500LS136-05-A

Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
24 24 36 36

Contacts a Contacts a Contacts a Contacts a
ressort ressort ressort ressort

3 3 3 3

60 60 60 60

A confection- A confection- A confection- A confection-

ner ner ner ner
Extrémité de Extrémité de Extrémité de Extrémité de
toron libre toron libre toron libre toron libre
IP40 IP40 IP40 IP40

Pour

Nombre de contacts
Type de connecteur
Courant nominal [A]
Tension de service [V]
Raccord fileté

Type de raccordement
Type de raccordement
Protection de IEC 60529

P Caractéristiques techniques - Courant de signal avec connexion de capteur co6té outil
WER1500LSI04-15-A
Partie mobile
2x4

Contacts a ressort
3

60

M8

Douille

Raccord a fiche ronde
IP54

Pour

Nombre de contacts
Type de connecteur
Courant nominal [A]
Tension de service [V]
Raccord fileté

Type de raccordement
Type de raccordement
Protection de IEC 60529

> Caractéristiques techniques - Courant de signal avec connexion directe a UR
WER1500FSI08-10-A WER1500LS108-10-A

Partie fixe Partie mobile

8 8

Contacts a ressort  Contacts a ressort
1.5 1.5

30 30

M8 M8

Douille Fiche male
Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
IP54 IP54
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P> Caractéristiques techniques - Connexion a chaud
N° de commande WER1500FS104-19-A  WER1500LS104-19-A WER1500FSI08-19-A WER1500LS108-19-A

Pour Partie fixe Partie fixe Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 4 4 8 8

Type de connecteur Contacts a ressort  Contacts a ressort  Contacts a ressort  Contacts a ressort
Courant nominal [A] 2 2 2 2

Tension de service [V] 30 30 30 30

Raccord fileté M8 M8 M8 M8

Type de raccordement Fiche male Douille Douille Fiche male
Type de raccordement Raccord a fiche ronde - Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54 IP54

P> Caractéristiques techniques - Communication

N° de commande WER1500FIL01-00-A WER1500LIL01-00-A WER1500FIL01-19-A WER1500LIL01-19-A
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Transfert de données 10-Link 10-Link |O-Link |O-Link

Type de connecteur Contacts a ressort  Contacts a ressort Contacts a ressort  Contacts a ressort
Raccord fileté M12 M12 M12 M12

Type de raccordement Fiche male Douille Fiche male Douille

Type de raccordement Raccord afiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 IP54 P54 P54 P54

P> Caractéristiques techniques - Protection de la partie fixe

N° de commande WER1500LLN00-00-A  WER1500LLNO00-19-A
Pour Partie mobile Partie mobile
Protection de IEC 60529 IP54 IP54

» WER1500 - PLAQUES D'ADAPTATION

P> Caractéristiques techniques
N° de commande APWER1511F APWER1511L APWER1512F APWER1512L

Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 /

Coté raccordement 1 HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 /
HWR2050 HWR2050 HWR2050 HWR2050

Coté raccordement 2 WER1500 WER1500 WER1500 WER1500

Nombre d'éléments énergétiques 1 1 2 2

Poids [kg] 0.006 0.006 0.013 0.012

Pour Partie fixe / Partie fixe /
Partie libre Partie libre

s HWR63-B HWR63-B

Coté raccordement 1 HWRBO-B/ HWRBO-B/

Coté raccordement 2 WER1500 WER1500

Nombre d'éléments énergétiques 1 2

Poids [kg] 0.01 0.035
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ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR
CHANGEUR D’OUTILS

» WER1500 - CABLE POUR PARTIE FIXE

Nombre de contacts
Raccord fileté
Type de raccordement

Modele
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

N° de commande
Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement

Modele
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

» WER1500 - CABLE POUR PARTIE MOBILE

N° de commande

Nombre de contacts
Raccord fileté
Type de raccordement

Modeéle
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

Nombre de contacts

Raccord fileté
Type de raccordement

Modéle
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

KAG500B4 CSTEO01757 KAW500B4 CSTE01758
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
Douille Fiche male / extrémité Douille Fiche male / extrémité
du cable du cable
Droit Droit Coudé Coudé
5 5 5 5
P67 P67 P67 P67
KAG500IL CSTEO01751 CSTEO01752 CSTEO01753 CSTEO01754
5 8 12 8 12
M12-M12 M12 M12 M12 M12
Goujon / Douille / extré-  Douille / extré-  Douille / extré-  Douille / extré-
douille mité du cable  mité du cable  mité du cable  mité du cable
Droit/droit Droit Droit Coudé Coudé
5 5 5 5 5
P67 P67 P67 P67 P67
P> Caractéristiques techniques
CSTEO01745 CSTEO01755 CSTEO01748 CSTEO01756
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
Fiche male / extrémité Douille / extrémité Fiche méle / extrémité Douille / extrémité
du cable du cable du cable du cable
Droit Droit Coudé Coudé
2 2 2 2
IP67 IP67 IP67 IP67
CSTEO01746 CSTEO01747 KAG500IL CSTEO01749 CSTEO01750
8 12 5 8 12
M12 M12 M12-M12 M12 M12
Fiche male / extrémité  Fiche méle / extrémité ~ Goujon / douille  Fiche méle / extrémité  Fiche male / extrémité
du cable du cable du cable du cable
Droit Droit Droit/droit Coudé Coudé
2 2 5 2 2
P67 P67 IP67 IP67 P67

» WER1500 - RACCORD A FICHE RONDE POUR PARTIE FIXE

N° de commande
Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement

Modele
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

B8-G-4
4
M8

Douille

Droit
P67

CSTE01048
8
M12

Douille

Droit
P67

B8-W-4

4

M8
Raccord a
souder
Coudé
P67

CSTEO01765
8

M12

Douille

Coudé
P67

» WER1500 - RACCORD A FICHE RONDE POUR PARTIE MOBILE

N° de commande
Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement

Modele
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

$8-G-4
4
M8

Raccordement de
coupe/serrage
Droit

IP67

$12-G-8
8
M12

Raccordement de
coupe/serrage
Droit

IP67

S8-W-4

4

M8

Raccord a souder

Coudé
P67
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» WER3000 - ELEMENTS ENERGETIQUES

P> Caractéristiques techniques - Pneumatique
N° de commande WER3000FPL01-04 WER3000LPL01-04 WER3000FPL02-03 WER3000LPL02-03 WER3000FPL04-06-A WER3000LPL04-06-A

Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de raccords pour fluides 1 1 2 2 4 4
Raccord fileté G3/8" G3/8" G1/4" G1/4" G1/8" G1/8"
Pression de service [bar] -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10
Débit par transmetteur [I/min] 1100 1100 750 750 270 270
Protection de IEC 60529 P54 1P54 IP54 P54 IP54 P54

P> Caractéristiques techniques - Courant de charge
WER3000FLAOT-00-A WER3000LLAOT-00-A WER3000FLA06-00 WER3000LLAOG-00 WER3000FLAB-00 WER3000LLA0B-00
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 1 1 5+PE 5+PE (3+PE)/ 4 (3+PE)/ 4
Type de connecteur Connecteur Connecteur Connecteur Connecteur Connecteur Connecteur
Courant nominal [A] 140 140 15 15 15/6 15/6
Tension de service [V] 58 58 630 630 630/125 630/125
Raccord fileté M8 M8 M23 M23 M23 M23
Type de raccordement Fiche male Fiche male Fiche male Douille Fiche male Douille
Type de raccordement Cosse-céable Cosse-céble Raccord afiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord & fiche ronde
Protection de IEC 60529 IP54 IP54 P54 IP54

P> Caractéristiques techniques - Courant de signal
N° de commande WER3000FSI08-18-A  WER3000LSI08-18-A WER3000FSI12-00 WER3000LSI12-00 WER3000FSI12-09-A WER3000LSI12-09-A
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 8+2 8+2 12 12 12 12
Type de connecteur sans contact sans contact Connecteur Connecteur Contacts a ressort Contacts a ressort
Courant nominal [A] 0.2 0.2 6 6 3 3
Tension de service [V] 24 24 150 150 60 60
Raccord fileté M12 M12 M23 M23 M23 M23
Type de raccordement Fiche male Douille Fiche male Douille Fiche male Douille
Type de raccordement Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 P67 IP67 IP54 IP54 IP54 IP54
WER3000FSI19-00 WER3000LSI19-00 WER3000FSI19-09-A WER3000LSI19-09-A
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 19 19 19 19
Type de connecteur Connecteur Connecteur Contacts a ressort  Contacts a ressort
Courant nominal [A] 6 6 3 3
Tension de service [V] 63 63 60 60
Raccord fileté M23 M23 M23 M23
Type de raccordement Fiche male Douille Fiche méle Douille
Type de raccordement Raccord afiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 IP54 IP54 P54 IP54
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ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR
CHANGEUR D’OUTILS

> Caractéristiques techniques - Courant de signal avec blindage
N° de commande WER3000FSI11-20-A WER3000LSI11-20-A WER3000FSI11-21-A  WER3000LSI11-21-A

Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 11+1 11+1 11+1 11+1

Type de connecteur Connecteur Connecteur Contacts a ressort  Contacts a ressort
Courant nominal [A] 6 6 8 8

Tension de service [V] 150 150 60 60

Raccord fileté M23 M23 M23 M23

Type de raccordement Fiche male Douille Fiche male Douille

Type de raccordement Raccord a fiche ronde - Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54 IP54
WER3000FSI1820-A WER3000LSI1820A WER3000FSI18-21-A WER3000LSI18:21-A
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 18+1 18+1 18+1 18+1

Type de connecteur Connecteur Connecteur Contacts a ressort  Contacts a ressort
Courant nominal [A] 6 6 3 3

Tension de service [V] 63 63 60 60

Raccord fileté M23 M23 M23 M23

Type de raccordement Fiche male Douille Fiche male Douille

Type de raccordement Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54 IP54

p Caractéristiques techniques - Courant de signal et possibilités de connexion pour les capteurs du WWR / Codage des outils

N° de commande WER3000LSI13-11-A WER3000LSI13-26-A WER3000FSI14-01-A WER3000FSI14-02-A WER3000FSI14-16-A WER3000FSI14-17-A
Pour Partie mobile Partie mobile Partie fixe Partie fixe Partie fixe Partie fixe
Nombre de contacts 13+6 13+6 14 + 5 capteurs 14 + 5 capteurs 14 + 5 capteurs 14 + 5 capteurs
Type de connecteur Connecteur Contacts a ressort  Connecteur Connecteur Contacts a ressort Contacts a ressort
Courant nominal [A] 6 3 6 6 3 3

Tension de service [V] 63 60 63 63 60 60

Raccord fileté M23 M23 M23 M23 M23 M23

Type de raccordement Douille Douille Fiche male Fiche male Fiche male Fiche male
Type de raccordement Raccord afiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde
Raccordement des capteurs Gauche Droite Gauche Droite
Protection de IEC 60529 IP54 IP54 IP54 P54 IP54 IP54

P> Caractéristiques techniques - Courant de signal avec connexion de capteur co6té outil

N° de commande WER3000LSI04-14-A WER3000LSI04-15-A WER3000LSI08-14-A WER3000LS108-15-A
Pour Partie mobile Partie mobile Partie mobile Partie mobile
Nombre de contacts 4x3 4x3 4x4 4x4

Type de connecteur Connecteur Contacts a ressort  Connecteur Contacts a ressort
Courant nominal [A] 3 3 3 3

Tension de service [V] 60 60 60 60

Raccord fileté M8 M8 M8 M8

Type de raccordement Douille Douille Douille Douille

Type de raccordement Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde ~ Raccord a fiche ronde
Protection de IEC 60529 IP54 P54 IP54 P54

P> Caractéristiques techniques - Soudage par ultrasons

N° de commande WER3000FLA01-27-A  WER3000LLA01-27-A
Pour Partie fixe Partie mobile
Nombre de contacts 1 1

Type de connecteur Connecteur Connecteur
Courant nominal [A] 6 6

Tension de service [V] 2000 2000

Raccord fileté

Type de raccordement Fiche male Fiche male
Type de raccordement BNC High Voltage BNC High Voltage

Protection de IEC 60529
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N° de commande

Pour

Transfert de données
Type de connecteur
Raccord fileté

Type de raccordement
Type de raccordement
Protection de IEC 60529

» Caractéristiques techniques - Communication

N° de commande

Pour
Taux de transfert [Mbit/s]

Transfert de données

Type de connecteur

Raccord fileté
Type de raccordement

Type de raccordement

Protection de IEC 60529

WER3000FIL01-00 WER3000LIL01-00 WER3000FIL01-09-A WER3000LIL01-09-A WER3000FIL01-18-A WER3000LIL01-18-A

Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile

10-Link 10-Link |O-Link |O-Link |O-Link |O-Link

Connecteur Connecteur Contacts a ressort Contacts a ressort sans contact sans contact

M12 M12 M12 M12 M12 M12

Fiche male Douille Fiche male Douille Fiche male Douille

Raccord afiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde  Raccord a fiche ronde

IP54 IP54 IP54 IP54 P67 P67

WER3000FPB01-00 WER3000LPB01-00 WER3000FPN01-00 WER3000LPN01-00 WER3000FPN01-09-A WER3000LPNO1-09-A

Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile

12 12 100 100 100 100

) ) Profinet/Indus-  Profinet/Indus-  Profinet/Indus-  Profinet/Indus-

Profibus Profibus trial Ethérnet trial Etht/ernet trial Ethérnet trial Ethérnet

Connecteur Connecteur Connecteur Connecteur Sl e SRS e
ressort ressort

M12 M12 M12 M12 M12 M12

Fiche male Douille Douille Douille Douille Douille

Raccord a fiche
ronde
IP54

Raccord a fiche
ronde
IP54

Raccord a fiche
ronde
P54

Raccord a fiche
ronde
P54

Raccord a fiche
ronde
IP54

Raccord a fiche
ronde
IP54

N° de commande

Pour

Nombre de raccords pour fluides
Raccord fileté

Pression de service max. [bar]
Débit max. par transmetteur [I/min]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Fluide

WERS3000FFL01-03-A
Partie fixe

1

G1/4"

150

12

IP54

WER3000LFLO01-03-A
Partie mobile

1

G1/4"

150

12

IP54

N° de commande
Pour
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Protection de la partie fixe

WERS3000LLN00-00-A
Partie mobile
IP54

» WER3000 - PLAQUES D'ADAPTATION

» Caractéristiques techniques

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com

APWER3031F APWER3031L APWER3032F APWER3032L
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Coté raccordement 1 HWR63-B / HWR63-B / HWR63-B / HWR63-B /
HWR80-B HWR80-B HWR80-B HWR80-B
Coté raccordement 2 WERS000 WERS000 WER3000 WER3000
Nombre d'éléments énergétiques 1 1 2 2
Poids [kg] 0.054 0.055 0.09 0.091
Partie fixe / Partie fixe /
Pour Partie libre Partie libre
s WWR1160 / WWR1160 /
Cété raccordement 1 WWR1200 WWR1200
Coté raccordement 2 WERS000 WER3000
Nombre d'éléments énergétiques 2 4
Poids [kg] 0.15 0.42
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ELEMENTS ENERGETIQUES ET ACCESSOIRES POUR
CHANGEUR D’OUTILS

» WER3000 - CABLE POUR PARTIE FIXE

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement

Modéle
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

KAG500IL
5
M12-M12
Goujon /
douille
Droit/droit
5

IP67

» WER3000 - CABLE POUR PARTIE MOBILE

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement

Modéle
Longueur de cable [m]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

CSTEO01745
4

M8

Fiche male /
extrémité du
cable

Droit

2

P67

KAG500IL
5
M12-M12
Goujon /
douille
Droit/droit
5

P67

CSTE01748

4
M8

Fiche male /
extrémité du

cable
Coudé
2

P67

» WER3000 - RACCORD A FICHE RONDE POUR PARTIE FIXE

N° de commande

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement
Modéle

Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques

RSTVLM23G06B-B  RSTVLM23W06B-B RSTVLM23G08B-B RSTVLM23W08B-B

N° de commande

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement
Modéle

Protection de IEC 60529

» WER3000 - RACCORD A FICHE RONDE POUR PARTIE MOBILE

N° de commande

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement
Modéle

Protection de IEC 60529

N° de commande

Nombre de contacts
Raccord fileté

Type de raccordement
Modéle

Protection de IEC 60529

6 6 8 8

M23 M23 M23 M23

Douille Douille Douille Douille

Droit Coudé Droit Coudé

P67 P67 P67 IP67

RSTVSM23G12B-B RSTVSM23W12B-B RSTVSM23G19B-B RSTVSM23W19B-B CSTEO01156 CSTEO01157
12 12 19 19 4 4

M23 M23 M23 M23 M12 M12
Douille Douille Douille Douille Fiche male Fiche male
Droit Coudé Droit Coudé Droit Coudé
P67 P67 P67 P67 P67 P67

P> Caractéristiques techniques

RSTVLM23G06S-B RSTVLM23W06S-B RSTVLM23G08S-B RSTVLM23W08S-B

6 6 8 8

M23 M23 M23 M23

Fiche male Fiche male Fiche male Fiche male

Droit Coudé Droit Coudé

P67 P67 P67 P67

RSTVSM23G12S-B RSTVSM23W12S-B RSTVSM23G19S-B RSTVSM23W19S-B CSTEO01156 CSTEO01157
12 12 19 19 4 4

M23 M23 M23 M23 M12 M12

Fiche male Fiche male Fiche male Fiche male Fiche male Fiche male
Droit Coudé Droit Coudé Droit Coudé
P67 P67 P67 P67 P67 P67

www.zimmer-group.com P Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» WER4000 - ELEMENTS ENERGETIQUES

P> Caractéristiques techniques - Pneumatique
N° de commande WER4000FPL06-06-A WER4000LPL06-06-A WER4000FPL15-12-A

WER4000LPL15-12-A
Pour Partie fixe Partie mobile Partie fixe Partie mobile
Nombre de raccords pour fluides 6 6 15 15
Raccord fileté G1/8" G1/8" M5 M5
Pression de service [bar] -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10
Débit par transmetteur [I/min] 500 500 150 150
Protection de IEC 60529 IP54 P54 P54 P54

Pour

Nombre de contacts
Type de connecteur
Courant nominal [A]
Tension de service [V]
Raccord fileté

Type de raccordement

Type de raccordement

Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Courant de charge
WER4000FLA03-05-A WER4000LLA03-05-A

Partie fixe

8
Connecteur
150

630

A confection-
ner
Extrémité de
toron libre
P65

Partie mobile
8
Connecteur
150

630

A confection-
ner

Extrémité de
toron libre
IP65

N° de commande

Pour

Nombre de raccords pour fluides
Raccord fileté

Pression de service max. [bar]
Débit max. par transmetteur [I/min]
Protection de IEC 60529

P> Caractéristiques techniques - Fluide
WER4000FFLO01-13-A WER4000LFLO1-13-A WER4000FFL02-13-A WER4000LFL02-13-A

Partie fixe
1

G1/2"
250

25

IP54

Partie mobile
1

G1/2"

250

25

IP54

Partie fixe
2

G1/2"
250

25

IP54

Partie mobile
2

G1/2"

250

25

P54

WER4000FFL04-13-A  WER4000LFL04-13-A

Partie fixe Partie mobile
4 4

G1/2" G1/2"

250 250

25 25

P54 P54

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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JOINTS TOURNANTS
APERCU DES SERIES

n JOINT TOURNANT o
. Série DVR 82

. Série DVR1000 100

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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JOINT TOURNANT
SERIE DVR

> AVANTAGES PRODUIT

P> Dispositif de transfert de fluides compact

Ce dispositif de transfert de fluides évite toute rupture
de cable et les irrégularités du contour via les conduits
d’alimentation

» Construction plate

Ce type de construction réduit au minimum la charge de
couple pour votre robot et permet I'utilisation d’outils de
plus petite taille et moins chers

» Contacts dorés

Vous pouvez transférer de maniére sire et flexible tout
type de courant : des courants tres faibles aux courants
allant jusqu’a 250 volts et 6 ampéres

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
Www.zimmer-group.com
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» DETAIL DES AVANTAGES

Etayage du couple de rotation
- etayage par le robot pendant la rotation

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé
- acier nitruré

Bride de connexion au robot
- diametre et usinage aux normes EN ISO 9409-1

@ Connexion pneumatique directe
- pour la version WWR

Systéme de contact a ressort
- en double contact a partir du modele DVR63

@ Anneau de friction
- OR dur plaqué
- tres bonne conductibilitée

Jusqu’a 8 passages pneumatique intégrés
- pour un montage sans conduite d “air
- Le faisceau de tuyaux ne doit pas étre nécessairement pivoté lui
aussi

Transmission énergétique jusqu’a 12 canaux
- pour les transmissions énergétique sans cables
- pas de cables sous torsion

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

fabrication
DVR40
DVR50
DVR63
DVR80
DVR100
DVR125
DVR160

Bride de raccordement pour EN ISO

0409-1 Transfert pneumatique de I’énergie Transfert électrique de I’énergie
[Nombre]
TK 40 4 4 podles
TK 50 4 4 podles
TK 63 6 6 poles
TK 80 6 6 poles
TK 100 4/8 8 pbles
TK 125 4/8 12 poles
TK 160 4/8 12 poles

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.com. A l'aide de la référence du produit de votre
choix, trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modele sélec-
tionné. Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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JOINT TOURNANT
TAILLE DE FABRICATION DVR40

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au susceptibles d'avoir un impact sur le joint tournant.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
[ka
25
20 4
15
10 2,5 m/s?
—e— 5 m/s?
5 —e— 10 m/s?
o Mr [Nm] 60
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
4 [piece] 4 [piece]
a Vis a téte cylindrique a six pans O Joint torique
& ’ C7984060129 COR0025100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

= % GVM5
ﬂ‘ Raccord pneumatique droit

|

% @ RACCORDS / AUTRES

KAG50084 oo
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Fiche M8

WVMS
K Raccord orientable

KAW500B4 ) >
Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille @
M8

é @ RACCORDS / AUTRES

AL

KAW500S4 ,
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Fiche @
M8

me— KAG500B4 .
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e o
// M8 =
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Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]*
Transfert électrique de I'énergie

Intensité électrique max. [A]

Tension max. [V]

Accélération max. [m/s?]

Vitesse de rotation maximale

Vitesse de rotation max. [°/s]

Battement radial +/- [mm]

Battement axial +/- [mm]

Couple continu [Nm]

Couple de dévissage [Nm]

Pression de service max. [bar]

Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgcm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*Vide possible

P Caractéristiques techniques
DVR4014
TK 40

4

4 poles

8

24

22

120

720

0.02

0.02

1.5

10
5..+80
0.7
IP40
0.39

38

13,

DIN 7984

D
o
I
N

3.5

+0.02 @ 6H7

@ Fixation (coté robot)
@ Passages d’air intgrés
Endroit de fixation outil
@ Etayage du couple de rotation
Connexion électrique cété robot
@ Transfert électrique de I'énergie coté outil
@ Possibilité de raccordement d’air de barrage
@ Changeur d’outil
Adaptateur

Affectation des broches

=
Q 2
0 ~
< N
[ " S
~
= -Ring
e ?2.5x1

Passage d'air sans tuyau (coté
outil)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.com
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JOINT TOURNANT

TAILLE DE FABRICATION DVR50

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Position de montage variable > Forces et couples
Affichage des forces et couples statiques
Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au susceptib\es d’avoir un impact surle joint tournant.
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.
[kg]
25
20 ¢
15
10 2,5 m/s?
—e— 5 m/s?
5 —e— 10 m/s?
. Mr [Nm] 60
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
4 [piece] 4 [piece]
g Vis a téte cylindrique a six pans O Joint torique
& ’ C7984060129 COR0025100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

= é GVM5
ﬁ‘ Raccord pneumatique droit

|

% @ RACCORDS / AUTRES

KAG50084 oo
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Fiche M8

WVMS
K Raccord orientable

KAW500B4 ) >
Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille @
M8

é @ RACCORDS / AUTRES

AL

KAW500S4 ,
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Fiche @
M8

me— KAG500B4 .
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e o
// M8 7
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Bride de raccordement pour EN ISO 9409-1
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]*
Transfert électrique de I'énergie

Intensité électrique max. [A]

Tension max. [V]

Accélération max. [m/s?]

Vitesse de rotation maximale

Vitesse de rotation max. [°/s]

Battement radial +/- [mm]

Battement axial +/- [mm]

Couple continu [Nm]

Couple de dévissage [Nm]

Pression de service max. [bar]

Température de service [°C]

Moment d’inertie [kgcm?]

Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*Vide possible

P Caractéristiques techniques
DVR5014
TK 50

4

4 poles

8

24

22

120

720

0.02

0.02

1.5

10
5..+80
8.1
IP40
0.62

@ 4x M6x8 —
@ @ 6H7Xx6—

10

@4><M5 @MS TM“@ o)
AN

~

"L

i

EIR NI T

DIN 7984

4x90

+0.02 @ 6H7

@ Fixation (coté robot)
@ Passages d’air intgrés
Endroit de fixation outil
@ Etayage du couple de rotation
Connexion électrique cété robot
@ Transfert électrique de I'énergie coté outil
@ Possibilité de raccordement d’air de barrage
@ Changeur d’outil
Adaptateur

Affectation des broches

=
Q 2
0 ~
< N
[ " S
~
= -Ring
e ?2.5x1

Passage d'air sans tuyau (coté
outil)
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JOINT TOURNANT

TAILLE DE FABRICATION DVR63

» SPECIFICATIONS PRODUIT

[kg]

80

60
50
40
30
20
10

0

» FOURNI

4 [piece]
g Vis a téte cylindrique a six pans
& F C7984060129

Montre le poids de manutention maximal par rapport a I'accélération et au
bras de levier. Ne remplace pas la conception technique.

70 |

» Position de montage variable > Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques

2,5 m/s?
—e— 5 m/s?

—e— 10 m/s?

Mr [Nm]
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275300 [mm] My [Nm]
Fa [N]

6 [piece]

O Joint torique
COR0030100

susceptibles d'avoir un impact sur le joint tournant.

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGI

= é GVM5
ﬁ‘ Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

WV